
                         Bilaga 2 

Exempel på girplanering med hjälp av EBL eller frilagd EBL samt avstånd   

 
 
 

Även om fartyget ligger lite vid sidan om den planerade kurslinjen före gir (se den undre korta linjen) kommer fartyget korrekt in på nästa 
kurslinje med denna mätmetod. F är den sträcka fartyget går rakt fram från “wheel over” / LoT tills fartyget kommer in i gircirkeln. 
Sträckan F kan variera avsevärt för olika fartyg. Vidare information om girplanering kan inhämtas i t.ex. boken ”Navigation 3”. 

 


