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II

(Icke-lagstiftningsakter)

FORORDNINGAR

KOMMISSIONENS FORORDNING (EU) 2016/919
av den 27 maj 2016

om teknisk specifikation fér driftskompatibilitet avseende delsystemen Trafikstyrning och
signalering i jirnvigssystemet i Europeiska unionen

(Text av betydelse for EES)

EUROPEISKA KOMMISSIONEN HAR ANTAGIT DENNA FORORDNING
med beaktande av fordraget om Europeiska unionens funktionssitt,

med beaktande av Europaparlamentets och rddets direktiv 2008/57/EG av den 17 juni 2008 om driftskompatibiliteten
hos jirnvigssystemet inom gemenskapen (1), sirskilt artikel 6.1 andra stycket, och

av foljande skal:

(1) I kommissionens beslut 2012/88/EU (?) &dndrat genom kommissionens beslut 2012/696/EU (}) och (EU)
2015/14 (% faststilldes den tekniska specifikationen for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemen "Trafiks-
tyrning och signalering”.

(2)  Enligt artikel 12 i Europaparlamentets och rdets forordning (EG) nr 881/2004 (°) ska Europeiska jarnvigsbyran
(nedan kallad byrdn) sorja for att TSD:erna anpassas till den tekniska utvecklingen, férandringar pd marknaden och
samhillets krav, samt ldgga fram forslag till kommissionen om sddana dndringar av TSD:erna som byrdn bedomer
vara nodvindiga.

(3)  Den 10 december 2015 utfirdade byrdn en rekommendation avseende delsystemen “Trafikstyrning och signale-
ring” (ERA-REC-123-2015/REC). Denna férordning bygger pd den rekommendationen.

(4) 1 enlighet med artikel 5.6 i direktiv 2008/57/EG bor de tekniska aspekter som inte behandlas i en TSD klas-
sificeras som "Oppna punkter” vilka regleras genom tillimpliga nationella regler i varje medlemsstat. Eftersom det
inte finns ndgra nya 6ppna punkter i denna forordning, bor de nationella regler som innehéller de villkor som ska
vara uppfyllda vid kontroll av driftskompatibiliteten i enlighet med artikel 17.2 i direktiv 2008/57EG, liksom de
forfaranden for bedomning av Gverensstimmelse och for kontroll som krévs for tillimpningen av dessa nationella
regler, redan ha overldmnats till 6vriga medlemsstater och kommissionen.

() EUT L 191, 18.7.2008, s. 1.

() Kommissionens beslut 2012/88/EU av den 25 januari 2012 om teknisk specifikation for driftskompatibilitet avseende delsystemen
Trafikstyrning och signalering i det transeuropeiska jarnvagssystemet (EUT L 51, 23.2.2012, s. 1).

(*) Kommissionens beslut 2012/696/EU av den 6 november 2012 om &ndring av beslut 2012/88/EU om teknisk specifikation for
driftskompatibilitet avseende delsystemen Trafikstyrning och signalering i det transeuropeiska jarnvagssystemet (EUT L 311,
10.11.2012, s. 3).

(% Kommissionens beslut (EU) 2015/14 av den 5 januari 2015 om d4ndring av beslut 2012/88/EU om teknisk specifikation for
driftskompatibilitet avseende delsystemen Trafikstyrning och signalering i det transeuropeiska jarnvigssystemet (EUT L 3, 7.1.2015,
s. 44).

(°) Europaparlamentets och rddets férordning (EG) nr 881/2004 av den 29 april 2004 om inrittande av en europeisk jarnvigsbyrd
(jarnvagsbyraforordningen) (EUT L 164, 30.4.2004, s. 1).
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System av klass B hindrar i betydande grad driftskompatibiliteten for lok och drivenheter men 4r nédvindiga for
att sikerstilla siker drift dir system av klass A inte har inforts. Darfor ar det viktigt att undvika att skapa
ytterligare hinder for driftskompatibiliteten genom att exempelvis géra fordndringar i dessa system av klass B
eller infora nya system.

En klar och tydlig plan f6r inforande av ETCS (European Train Control System) och avveckling av system av klass B
bor krivas eftersom det dr en viktig del for att uppnd mélen med det gemensamma europeiska jarnvidgsomradet.
Detta dr sirskilt viktigt ndr en relevant specifik anpassningsenhet (STM) inte finns tillgdnglig pa marknaden.

For att gora provningsprinciperna mer transparenta och bana vig for ytterligare harmonisering dr det nodvandigt
att faststidlla ett krav pd offentliggorande av projekteringsregler och driftprovscenarier.

Eftersom genomforandet av bestimmelserna i punkt 6.1.2.3 i bilagan roérande oppenhet i hanteringen av infor-
mation som ror kontroll av markbaserad ETCS och GSM-R kraver effektivt samarbete med infrastrukturforvaltarna,
bor byran inritta limpliga samarbetsformer for att samla in information och utforma gemensamma mallar for att
underldtta informationsdelning och hantera frigor om uppgiftsskydd och immateriell dganderitt.

Aven med en framgangsrik certifieringsprocess gar det inte alltid att utesluta, nir ett fordonsbaserat delsystem for
trafikstyrning och signalering interagerar med ett markbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering, att ett
av delsystemen upprepade gdnger upphor att fungera eller inte fungerar som avsett under vissa forhdllanden. Det
kan bero pd brister i specifikationerna, olika tolkningar, konstruktionsfel eller att utrustning inte har installerats pa
korrekt sitt. Ett mer samordnat sitt att utfora kompatibilitetsprovningar bor inforas i syfte att hjdlpa operatorer att
fatta ritt beslut.

Som en anpassning till jarnvigssektorns behov, bér en ny version av ETCS (utgdva 2 av basversion 3) inforas.
Denna version ar fullstindigt bakdtkompatibel, vilket framgédr av rapporten Baseline compatibility assessment som
offentliggjorts av byrdn, dir man redogér for de kompatibilitetskontroller som utforts av byrdn och sektorn for
ETCS basversion 3 (utgdva 2 och underhallsutgdva 1) och ETCS basversion 2 som anges i bilagan till denna
forordning.

Kommissionen bor i nédsta arbetsprogram for Fonden for ett sammanldnkat Europa (FSE) som innehdller en
ERTMS-prioritering, se till att atgdrder som syftar till att avhjdlpa eventuell inkompatibilitet eller brister avseende
befintliga markbaserade installationer som uppfyller kraven enligt basversion 2 och fordonsbaserad utrustning som
uppfyller kraven enligt basversion 3 blir stodberittigande.

Med tanke pd att ERTMS (European Rail Traffic Management System) ir ett komplext mjukvarubaserat system och
med beaktande av det dndringshanteringssystem som byggts upp och forvaltas av byrén, dir man samlar terkopp-
lingen frdn inforandet av produkter och system och loggar resultaten i databasen 6ver dndringsforfragningar, bor
kommissionen regelbundet begdra att byran limnar rapport med en bedémning av hur kritiska resultaten i
andringsforfragningsdatabasen dr, registrerar kritiska fel i forteckningen over brister hos TSD:erna enligt artikel 7
i direktiv 2008/57/EG samt tillhandahdller tekniska utlitanden fér att avhjdlpa dessa fel.

Markbaserade och fordonsbaserade investeringar bor skyddas genom garantier om bakatkompatibilitet och sta-
bilitet i ERTMS-specifikationerna sd som anges i byrdns rapport om ERTMS i ett langsiktigt perspektiv (ERA-REP-
150).

Byrdn bor sd snart som mojligt offentliggora ett tekniskt dokument som specificerar ytterligare information som
ska visas i granssnittet forare-maskin for att forbattra forarens ergonomi.

I artikel 47 i Europaparlamentets och rddets férordning (EU) nr 1315/2013 (') anges att en arbetsplan upprattad
av den europeiska samordnaren av ERTMS ska antas. Arbetsplanen kommer att innehdlla genomf6randereglerna
for markbaserade ETCS-installationer. Fram till dess att den arbetsplanen blir tillimplig, bor den europeiska
genomforandeplan for det europeiska trafikstyrningssystemet for tdg (ERTMS) som anges i beslut 2012/88/EU
fortsdtta att tillimpas.

(") Europaparlamentets och rddets forordning (EU) nr 1315/2013 av den 11 december 2013 om unionens riktlinjer for utbyggnad av
det transeuropeiska transportnitet och om upphavande av beslut nr 661/2010/EU (EUT L 348, 20.12.2013, s. 1).
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(16)  Beslut 2012/88/EU bor darfor upphora att gilla.

(17)  Delsystemet "Rullande materiel — Lok och passagerarfordon” och delsystemen "Markbaserad trafikstyrning och
signalering” och "Fordonsbaserad trafikstyrning och signalering” har gemensamma grinssnitt. Kommissionens for-
ordning (EU) nr 1302/2014 (') bor darfor dndras for att ta hidnsyn till de dndringar som infors genom denna
forordning.

(18) De dtgdrder som foreskrivs i denna forordning ar forenliga med yttrandet fran den kommitté som avses i
artikel 29.1 i direktiv 2008/57/EG.

HARIGENOM FORESKRIVS FOLJANDE.

Artikel 1
Syfte

Den tekniska specifikationen for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemen Trafikstyrning och signalering i jarn-
végssystemet i Europeiska unionen, sdsom den faststdlls i bilagan, antas hirmed.

Artikel 2
Tillimpningsomrade

1. TSD:n ska vara tillimplig pé alla nya, ombyggda eller moderniserade markbaserade och fordonsbaserade delsystem
for trafikstyrning och signalering i jarnvagssystemet, sd som dessa definieras i punkterna 2.3 och 2.4 i bilaga II till direktiv
2008/57EG.

2. TSD:in ska inte vara tillimplig pé befintliga markbaserade och fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och
signalering som redan godkants for ibruktagande inom hela eller delar av nigon medlemsstats jarnvagsnit den dag da
denna forordning trader i kraft, utom om ett delsystem genomgdr modernisering eller ombyggnad i enlighet med
artikel 20 i direktiv 2008/57/EG och avsnitt 7 i bilagan.

3. TSD:n ska vara tillimplig pa foljande jarnvagsnat:

a) Det transeuropeiska jarnviagsnitet for konventionell trafik, sisom det definieras i punkt 1.1 i bilaga I till direktiv
2008/57EG.

b) Det transeuropeiska jarnvigsnitet for hoghastighetstrafik, sdsom det definieras i punkt 2.1 i bilaga I till direktiv
2008/57[EG.

¢) Andra delar av jarnvigsnitet i unionen, till foljd av utvidgningen av tillimpningsomradet i enlighet med punkt 4 i
bilaga I till direktiv 2008/57/EG.

De fall som avses i artikel 1.3 i direktiv 2008/57/EG 4r undantagna fran tillimpningsomradet.
4. Det tekniska och det geografiska tillimpningsomradet for TSD:n anges i punkterna 1.1 och 1.2 i bilagan.

Artikel 3
Oppna punkter och specialfall

1. Inom sex ménader frdn att denna forordning tritt i kraft ska varje medlemsstat till ovriga medlemsstater och till
kommissionen 6versinda en forteckning Gver de organ som har utsetts i enlighet med artikel 17.3 i direktiv 2008/57/EG
som ansvariga for att genomfora forfarandena for bedomning av 6verensstimmelse och for kontroll med avseende pé

(") Kommissionens forordning (EU) nr 1302/2014 av den 18 november 2014 om en teknisk specifikation for driftskompatibilitet
avseende delsystemet Rullande materiel — Lok och passagerarfordon i Europeiska unionens jarnvigssystem (EUT L 356, 12.12.2014,
5. 228).
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a) de Oppna punkter som specificeras i bilaga G,
b) de specialfall som anges i punkt 7.6.2 i bilagan.

2. Om en medlemsstat redan har oversint denna information i enlighet med tidigare kommissionsbeslut ska den anses
ha fullgjort denna skyldighet.

Artikel 4
Langt framskridna projekt

I enlighet med artikel 9.3 i direktiv 2008/57/EG ska varje medlemsstat till kommissionen 6verlimna en férteckning Gver
projekt som genomférs inom dess territorium och befinner sig i ett langt framskridet utvecklingsstadium. Denna for-
teckning ska Oversindas inom ett dr fran att denna forordning trétt i kraft.

Artikel 5
Anmilan av information om kontroll av markbaserad ETCS och GSM-R

I enlighet med punkt 6.1.2.3 i bilagan, ska medlemsstaterna nir processen for EG-kontroll av ett markbaserat delsystem
for trafikstyrning och signalering inleds sikerstdlla att projekteringsreglerna och de prelimindra driftprovscenarierna,
rorande interaktionen mellan systemets ETCS- och GSM-R-delar och motsvarande delar i ett fordonsbaserat delsystem
for trafikstyrning och signalering, tillhandahélls byrdn snarast mojligt. Byrdn ska informeras om alla dndringar av de
driftprovscenarier som anvénts under EG-kontrollen.

Artikel 6
Genomforande

1. Leverantorer och de som ansoker om godkidnnande for ibruktagande ska sikerstilla att all utrustning som avses i
artikel 2.1 och som &r avsedd att anvindas pd de jarnvagsnit som avses i artikel 2.3 uppfyller kraven i den TSD som
utgor bilagan till denna férordning.

2. Anmadlda organ ska sidkerstilla att intyg baserade pd den TSD som utgor bilagan till denna forordning, och sarskilt
pd bestdimmelserna i punkt 6, utfirdas inom ramen for deras behorighet i enlighet med artiklarna 13 och 18 i direktiv
2008/57EG.

3. Nationella sikerhetsmyndigheter ska, inom ramen for sin behorighet enligt artikel 16 i Europaparlamentets och
radets direktiv 2004/49/EG (1), sakerstilla att all utrustning som avses i artikel 2 och som tas i bruk pa deras territorium
uppfyller kraven i den TSD som utgér bilagan till denna férordning.

4. Varje medlemsstat ska uppritta en nationell genomférandeplan, som beskriver medlemsstatens dtgirder for att
uppfylla kraven i denna TSD, i enlighet med avsnitt 7 i bilagan, och dir man anger de steg som ska foljas for att
genomfora helt driftskompatibla delsystem for trafikstyrning och signalering.

5. Medlemsstaterna ska Oversinda sina nationella genomférandeplaner till 6vriga medlemsstater och kommissionen
inom ett ar frin denna forordnings ikrafttradande.

Artikel 7
Tillgéng till fordonsbaserade ETCS-produkter som uppfyller kraven enligt specifikationerna fér basversion 3

Byradn kommer att till den 1 januari 2018 utarbeta en rapport till kommissionen om tillgdngen till fordonsbaserade
ETCS-produkter som uppfyller kraven enligt specifikationerna for basversion 3. Kommissionen ska ligga fram den for den
kommitté som avses i artikel 29.1 i direktiv 2008/57/EG och vidta limpliga dtgarder.

(") Europaparlamentets och radets direktiv 2004/49/EG av den 29 april 2004 om sdkerhet pd gemenskapens jarnvagar och om dndring
av radets direktiv 95/18/EG om tillstind for jarnvagsforetag och direktiv 2001/14/EG om tilldelning av infrastrukturkapacitet, uttag
av avgifter for utnyttjande av jirnvigsinfrastruktur och utfirdande av sikerhetsintyg (jarnvagssikerhetsdirektivet) (EUT L 164,
30.4.2004, 5. 44).
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Artikel 8
System av klass B

Medlemsstaterna ska sikerstalla att funktionaliteten, prestandan och granssnitten hos systemen av klass B bibehalls enligt
nuvarande specifikationer, forutom nar forandringar krivs for att avhjilpa sikerhetsrelaterade brister i dessa system.

Artikel 9
EU-finansierade projekt

1. ETCS ska installeras i jarnvidgsinfrastrukturprojekt som erhéller ekonomiskt stéd fran europeiska fonder i foljande
fall:

1. Nar tdgskyddsdelen i ett delsystem for trafikstyrning och signalering installeras for forsta géngen.

2. Vid ombyggnad av tdgskyddsdelen i ett delsystem for trafikstyrning och signalering som redan har godkints for
ibruktagande, i de fall d& ombyggnaden dndrar delsystemets funktioner eller prestanda.

2. Kommissionen fir bevilja undantag frin den skyldighet som faststills ovan, om signalsystemet moderniseras pa
korta (mindre dn 150 km) och icke sammanhingande delar av en linje och forutsatt att ETCS installeras fore det tidigare
av foljande bada datum:

— Fem dr efter det att projektet har avslutats.

— Det datum da delstriackan kopplas samman med en annan linje som &4r utrustad med ETCS.

3. Den berorda medlemsstaten ska skicka ett underlag till kommissionen med en ekonomisk analys av projektet som
visar att det finns avsevirda ekonomiska och/eller tekniska fordelar med ett ibruktagande av ERTMS vid det tidigare av de
bada datum som anges i foregdende punkt i stillet for i samband med genomforandet av det EU-finansierade projektet.

4. Kommissionen ska undersoka underlaget och de atgdrder som foreslds av medlemsstaten och informera den
kommitté som avses i artikel 29.1 i direktiv 2008/57/EG om sina slutsatser. Om kommissionen beviljar ett undantag
ska medlemsstaten sikerstilla att ERTMS installeras fore det tidigare av de bada datum som anges i punkt 2.

5. Detta undantag ska inte hindra tillimpningen av punkterna 7.3.2.1, 7.3.2.2 och 7.3.2.3 i beslut 2012/88/EU.

Artikel 10
Felkorrigeringar

Om fel upptidcks som gor att systemet inte kan tillhandahélla normala driftfunktioner ska byrdn snarast mojligt offent-
liggora losningar for att korrigera dessa fel samt en bedomning av deras inverkan pd kompatibiliteten och stabiliteten i
den befintliga ERTMS-anvindningen. Inom ett &r frén den dag dd denna forordning borjar tillimpas ska byrdn oversinda
ett tekniskt utlatande till kommissionen om statusen i fraga om de resultat som loggats i databasen over dndringsforfrag-
ningar. Kommissionen ska analysera det tekniska utldtandet, med stod av den kommitté som avses i artikel 29.1 i
direktiv 2008/57/EG. Om felen inte motiverar en omedelbar 6versyn fir kommissionen, sdsom anges i artikel 7.2 i
direktiv 2008/57[EG, rekommendera att det tekniska utlatandet anvinds i avvaktan pa att en Gversyn av TSD:n genom-
fors.

Artikel 11
Andring av TSD "Rullande materiel — Lok och passagerarfordon”

Index nr 1 i tabell ].2 i tilldgg J till forordning (EU) nr 1302/2014 ska ersittas med foljande:

"ERA/ERTMS[033281 rev 3.0".
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Artikel 12
Upphivande
Beslut 2012/88/EU ska upphora att gilla.

Artikel 13
Overgangsbestimmelser

Punkterna 7.3.1, 7.3.2, 7.3.4 och 7.3.5 i bilaga III till beslut 2012/88/EU ska vara tillimpliga fram till den dag dd de
genomforandeakter som avses i artikel 47.2 i forordning (EU) nr 1315/2013 borjar tillimpas.

Artikel 14
Ikrafttridande

Denna forordning trdder i kraft den tjugonde dagen efter det att den har offentliggjorts i Europeiska unionens officiella
tidning.

Denna forordning ar till alla delar bindande och direkt tillimplig i alla medlemsstater.

Utfardad i Bryssel den 27 maj 2016.

Pd kommissionens vignar
Jean-Claude JUNCKER
Ordforande
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1. INLEDNING
1.1 Tekniskt tillimpningsomride

Den hdr TSD:n behandlar det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” och det mark-
baserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering”.

Denna TSD dr tillimplig pd markbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering i det jirnvagsndt som
beskrivs i punkt 1.2 (Geografiskt tillimpningsomrade) i denna TSD och pd fordonsbaserade delsystem for
trafikstyrning och signalering pa fordon som anvinds (eller dr avsedda att anvindas) i nitet. Dessa fordon
tillhor en av foljande typer (enligt definitionerna i punkterna 1.2 och 2.2 i bilaga I till direktiv 2008/57/EG):

1. Motorvagnstdg med el- eller forbranningsmotordrift.
2. Dragfordon med el- eller férbranningsmotordrift.
3. Personvagnar, om de ar utrustade med en forarhytt.

4. Mobil utrustning for uppbyggnad och underhall av jirnvigsinfrastruktur, om den 4r utrustad med en
forarhytt och avsedd att anvindas i transportlige pa egna hjul.
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1.2 Geografiskt tillimpningsomrade
Det geografiska tillimpningsomrddet fér denna TSD dr jarnvigsnitet i hela jarnvigssystemet, som bestdr av
foljande delar:
1. Det transeuropeiska jirnvagsnatet for konventionell trafik, som beskrivs i punkt 1.1 i bilaga I till direktiv
2008/57EG.
2. Det transeuropeiska jarnvigsnitet for hoghastighetstrafik, som beskrivs i punkt 2.1 i bilaga I till direktiv
2008/57[EG.
3. Andra delar av jirnvagsnadtet i unionen, till foljd av utvidgningen av tillimpningsomradet i enlighet med
punkt 4 i bilaga I till direktiv 2008/57[EG.
De fall som avses i artikel 1.3 i direktiv 2008/57/EG 4r undantagna fran tillimpningsomradet.
TSD:n ska vara tillimplig pa jarnvagsnat med sparvidderna 1 435 mm, 1 520 mm, 1 524 mm, 1 600 mm och
1 668 mm. Den ska dock inte vara tillimplig pé korta granséverskridande linjer med 1 520 mm spérvidd vilka
dar anslutna till nét i tredjeldnder.
1.3 Innehdllet i denna TSD

[ enlighet med artikel 5.3 i direktiv 2008/57/EG ska denna TSD

1. ange det tillimpningsomrdde som avses — Kapitel 2 (Delsystem — definition och tillimpningsomrade),

2. ange de visentliga kraven for delsystemen "Trafikstyrning och signalering” och deras grianssnitt mot andra
delsystem — Kapitel 3 (De vasentliga kraven for delsystemen "Trafikstyrning och signalering”),

3. faststilla funktionella och tekniska specifikationer som ska f6ljas av delsystemen och dessas granssnitt mot
andra delsystem — Kapitel 4 (Beskrivning av delsystemen),

4. ange vilka driftskompatibilitetskomponenter och granssnitt som maste omfattas av europeiska specifikatio-
ner, daribland europeiska standarder, och som krivs for att uppné driftskompatibilitet hos unionens jarn-
vigssystem — Kapitel 5 (driftskompatibilitetskomponenter),

5. for varje tinkbart fall ange vilka forfaranden som ska tillimpas for att bedoma driftskompatibilitetskom-
ponenternas overensstimmelse eller lamplighet for anvindning och for EG-kontrollen av delsystemen —
Kapitel 6 (Bedomning av komponenternas overensstimmelse och/eller limplighet for anvindning samt
kontroll av delsystemen),

6. ange strategin for genomférandet av denna TSD — kapitel 7 (Genomforande av TSD "Trafikstyrning och
signalering”),

7. ange de yrkesmassiga kvalifikationer och de villkor avseende hilsa och sikerhet som krivs for den personal
som utfor drift och underhdll av dessa delsystem, samt for genomforandet av TSD:n — Kapitel 4 (Beskriv-
ning av delsystemen).

I enlighet med artikel 5.5 i direktiv 2008/57/EG anges bestimmelser for specialfall i kapitel 7 (Genomférande
av TSD "Trafikstyrning och signalering”).
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I kapitel 4 (Beskrivning av delsystemen) faststills dven de trafik- och underhallsregler som specifikt ska gilla for
det tillimpningsomrade som anges i punkterna 1.1 och 1.2 ovan.

2. DELSYSTEM — DEFINITION OCH TILLAMPNINGSOMRADE

2.1 Inledning

Delsystemen "Trafikstyrning och signalering” definieras i bilaga II till direktiv 2008/57/EG som ” all [...]
utrustning som dr nodvandig for att sikerstilla sikerhet, styrning och kontroll for trafiken med tdg for vilka
godkdnnande att trafikera jarnvigsnitet har utfirdats”.

Egenskaperna hos delsystemen "Trafikstyrning och signalering” faststills av

1. de funktioner som ir visentliga for siker styrning av jarnvigstrafiken och som ar visentliga for driften,
inbegripet funktioner som kravs vid ligen med driftstorningar ('),

2. granssnitten,
3. den prestandanivd som krdvs for att uppfylla de visentliga kraven.

2.2 Tillimpningsomrade

TSD "Trafikstyrning och signalering” specificerar bara de krav som ir nodvindiga for att sdkerstilla drifts-
kompatibiliteten hos unionens jarnvigssystem och uppfyllandet av de visentliga kraven.

Delsystemen "Trafikstyrning och signalering” omfattar f6ljande delar:

1. Tagskydd.

2. Talradiokommunikation.

3. Dataradiokommunikation.

4. Tagdetektering.

Tagskyddssystemet for klass A ar ETCS (%) medan radiosystemet for klass A dr GSM-R.

For tagdetektering av klass A specificerar denna TSD bara kraven for granssnittet mot andra delsystem.

System av klass B for jarnvagsnitet i det transeuropeiska jirnvigssystemet dr en begrinsad uppsittning
befintliga tagskyddssystem som var i bruk i det transeuropeiska jarnvdgsnitet fére den 20 april 2001.

System av klass B for andra delar av nitet i jarnvagssystemet i Europeiska unionen ér en begrinsad uppsattning
befintliga tagskyddssystem som redan var i bruk i detta nit fore den 1 juli 2015.

Forteckningen over system av klass B finns i Europeiska jarnvagsbyrans tekniska dokument "List of CCS Class B
systems”, ERA/TD/2011-11, version 3.0.

Kraven for det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” specificeras i férhéllande till radio-
enheter och tdgskydd av klass A.

(") Med ldgen med driftstorningar avses driftligen som 4r utformade for att hantera onormala tillstand. Dessa tillstind har tagits i
beaktande vid utformningen av delsystemen "Trafikstyrning och signalering”.

() I vissa dokument som det hinvisas till i denna TSD anvinds termen "ERTMS” (European Rail Traffic Management System) for att
beteckna ett system som innefattar bdde ETCS och GSM-R, och "ETCS” betecknas som "ERTMS/ETCS”.
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Kraven for det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” specificeras i forhallande till

1. radionit av klass A,

2. tdgskydd av klass A,

3. grinssnittskraven for tagdetekteringssystem, for att sikerstilla deras kompatibilitet med rullande materiel.

2.3 Tillimpningsnivier (ETCS)

I de granssnitt som specificeras i denna TSD definieras hur dataéverforingen till och (nér sd ar tillimpligt) fran
tdgen ska genomforas. I de specifikationer for ETCS som det hinvisas till i denna TSD anges tillimpningsnivaer
bland vilka man vid markbaserat genomforande kan vilja de mojligheter till 6verforing som uppfyller kraven.

I denna TSD definieras kraven for alla tillimpningsnivéer.

Ett tdg som dr utrustat med fordonsbaserat tigskydd av klass A for en viss tillimpningsnivd mdste kunna
anvindas pd den nivdn och alla lagre nivder:

— Ett tdg som &r utrustat med fordonsbaserat tdgskydd av klass A for nivd 2 mdste kunna anviandas pd den
nivan och pd nivd 1-linjer.

— Ett tdg som dr utrustat med fordonsbaserat tdgskydd av klass A for nivd 1 behover inte vara utrustat med
en GSM-R-radio for enbart ETCS-data, men alla nivd 2- och nivd 3-funktioner mdste vara inférda redan i
detta skede for att det ska sikerstillas att

— anslutning av en GSM-R-radio f6r enbart ETCS-data i ett senare skede gor det utrustat for nivd 2,

— anslutning av en GSM-R-radio for enbart ETCS-data och tdgintegritetsdetektering i ett senare skede gor
det utrustat for niva 3.

3. DE VASENTLIGA KRAVEN FOR DELSYSTEMEN "TRAFIKSTYRNING OCH SIGNALERING”
3.1 Allmint

Enligt direktiv 2008/57[EG krdvs att delsystemen och driftskompatibilitetskomponenterna inklusive granssnitt
uppfyller de visentliga krav som overgripande beskrivs i bilaga III till direktivet.

De visentliga kraven ror

1. sikerhet,

2. tillforlitlighet och tillgdnglighet,

3. hilsa,

4. miljoskydd,

5. teknisk kompatibilitet.

De visentliga kraven for system av klass A beskrivs nedan.

Ansvaret for kraven pd system av klass B ligger pa respektive medlemsstat.
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3.2 Sdrskilda delar av delsystemen Trafikstyrning och signalering
3.2.1 Scikerhet

Inom ramen for varje projekt dir denna specifikation tillimpas ska nodvindiga dtgarder vidtas for att siker-
stilla att risknivdn for att en olycka intriffar inom tillimpningsomréadet for delsystemen "Trafikstyrning och
signalering” inte dr hogre dn det angivna malet for trafiken. For detta dndamal dr kommissionens genom-
forandeforordning (EU) nr 402/2013 (') tillimplig med hanvisning till artikel 6.3 a i direktiv 2004/49/EG
(gemensam sikerhetsmetod).

For att sikerstilla att de atgdrder som vidtas for sikerheten inte dventyrar driftskompatibiliteten, ska kraven
avseende den grundparameter som definieras i punkt 4.2.1 (Sikerhetsegenskaper f6r trafikstyrning och signa-
lering av betydelse for driftskompatibiliteten) beaktas.

For ETCS-system av klass A ar sikerhetsmalet fordelat mellan det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning
och signalering” och det markbaserade delsystemet “Trafikstyrning och signalering”. De detaljerade kraven
specificeras i den grundparameter som definieras i punkt 4.2.1 (Sidkerhetsegenskaper for trafikstyrning och
signalering av betydelse for driftskompatibiliteten). Detta sikerhetskrav méste uppfyllas tillsammans med till-
ginglighetskraven som anges i punkt 3.2.2 (Tillforlitlighet och tillganglighet).

3.2.2 Tillforlitlighet och tillganglighet

For system av klass A ir tillforlitlighets- och tillganglighetsmélen fordelade mellan det fordonsbaserade del-
systemet "Trafikstyrning och signalering” och det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering”. De
detaljerade kraven specificeras i den grundparameter som definieras i punkt 4.2.1 (Sdkerhetsegenskaper for
trafikstyrning och signalering av betydelse for driftskompatibiliteten).

Risknivin ska overvakas allteftersom delsystemets komponenter &ldras och slits. Kraven pd underhall som
anges i punkt 4.5 ska beaktas.

3.2.3 Hiilsa

I enlighet med EU-lagstiftning och nationella bestimmelser som ar forenliga med EU-lagstiftningen ska tgarder
vidtas for att sdkerstilla att de material som anvinds i delsystemen for trafikstyrning och signalering och
konstruktionen av delsystemen inte utgor en halsorisk for personer som har tillgang till utrustningen.

3.2.4 Miljoskydd

I enlighet med EU-lagstiftning och nationella bestimmelser som dr forenliga med EU-lagstiftningen galler
foljande:

1. Utrustningen for trafikstyrning och signalering ska, om den utsitts for stark virme eller brand, inte Gver-
skrida gransvirdena for utslipp av rok eller gaser som ar skadliga for miljon.

2. Utrustningen for trafikstyrning och signalering ska inte innehélla dmnen som under normal anvindning
fororenar miljén i onormalt hog grad.

3. Utrustningen for trafikstyrning och signalering ska omfattas av gallande EU-lagstiftning om gransvirden for
emission av och kénslighet for elektromagnetiska storningar utmed jiarnvidgens omréde.

4. Utrustningen for trafikstyrning och signalering ska uppfylla foreskrivna regler for buller.

5. Utrustningen for trafikstyrning och signalering ska inte ge upphov till otillitna nivder av vibrationer som
kan dventyra infrastrukturens tillfrlitlighet (ndr infrastrukturen dr underhdllen pé ritt sitt).

(") Kommissionens genomforandeforordning (EU) nr 402/2013 av den 30 april 2013 om den gemensamma sikerhetsmetoden for
riskvardering och riskbedomning och om upphédvande av forordning (EG) nr 352/2009 (EUT L 121, 3.5.2013, s. 8).
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3.2.5 Teknisk kompatibilitet
Teknisk kompatibilitet omfattar de funktioner, granssnitt och prestanda som krivs for att uppnd driftskompati-
bilitet.
Kraven pa teknisk kompatibilitet dr i sin tur indelade i foljande tre kategorier:
1. I den forsta kategorin specificeras de allmidnna konstruktionsmissiga kraven for driftskompatibilitet, dvs.
miljoforhéllanden, intern elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) inom jarnvigens omrade samt installation.
Dessa kompatibilitetskrav definieras i detta kapitel.
2. T den andra kategorin beskrivs hur delsystemen "Trafikstyrning och signalering” méste tillimpas tekniskt och
vilka funktioner de maste ha for att driftskompatibilitet ska sikerstillas. Denna kategori definieras i kapi-
tel 4.
3. 1 den tredje kategorin beskrivs hur delsystemen "Trafikstyrning och signalering” ska anvindas for att
driftskompatibilitet ska uppnds. Denna kategori definieras i kapitel 4.
3251 Konstruktionsmissig kompatibilitet
3.2.5.1.1 Fysiska miljof6rhéllanden
Utrustning for trafikstyrning och signalering ska klara drift i de klimat och under de fysiska forhallanden som
kdnnetecknar omradet dir den berdrda delen av unionens jarnvigssystem ligger.
Kraven avseende grundparametern 4.2.16 (Konstruktion av utrustning som anvénds i delsystemen "Trafiks-
tyrning och signalering”) ska beaktas.
3.2.5.1.2 Intern elektromagnetisk kompatibilitet hos jarnvigen
I enlighet med EU-lagstiftning och nationella bestimmelser som ar forenliga med EU-lagstiftningen ska ut-
rustning for trafikstyrning och signalering varken stora eller stéras av annan utrustning for trafikstyrning och
signalering eller andra delsystem.
Den grundparameter som ror elektromagnetisk kompatibilitet mellan rullande materiel och markbaserad
utrustning for trafikstyrning och signalering beskrivs i punkt 4.2.11 (Elektromagnetisk kompatibilitet).
3252 Trafikstyrningens och signaleringens kompatibilitet
I kapitel 4 definieras kraven for driftskompatibilitet for delsystemen "Trafikstyrning och signalering”.
4. BESKRIVNING AV DELSYSTEMEN
4.1 Inledning
4.1.1 Grundparametrar

I enlighet med de relevanta visentliga kraven beskrivs delsystemen "Trafikstyrning och signalering” av foljande
grundparametrar:

1. Sdkerhetsegenskaper for trafikstyrning och signalering av betydelse for driftskompatibiliteten (punkt 4.2.1).
2. Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS (punkt 4.2.2).
3. Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (punkt 4.2.3).

4. Mobila kommunikationsfunktioner for jarnvig — GSM-R (punkt 4.2.4).



15.6.2016 Europeiska unionens officiella tidning L 158/17

5. Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R (punkt 4.2.5).

6. Fordonsbaserade granssnitt interna for Trafikstyrning och signalering (punkt 4.2.6).

7. Markbaserade granssnitt interna for Trafikstyrning och signalering (punkt 4.2.7).

8. Hantering av krypteringsnycklar (punkt 4.2.8).

9. Hantering av ETCS-ID (punkt 4.2.9).

10. Tagdetekteringssystem (punkt 4.2.10).

11. Elektromagnetisk kompatibilitet mellan rullande materiel och markbaserad utrustning for trafikstyrning
och signalering (punkt 4.2.11).

12. ETCS DMI (granssnitt forare-maskin) (punkt 4.2.12).

13. GSM-R DMI (grénssnitt forare-maskin) (punkt 4.2.13).

14. Granssnitt mot datainsamling f6r myndighetskontroll (punkt 4.2.14).

15. Synbarhet hos markbaserade trafikstyrnings- och signaleringsobjekt (punkt 4.2.15).

16. Konstruktion av utrustning som anvinds i delsystem for trafikstyrning och signalering (punkt 4.2.16).

41.2 Oversikt over kraven

Alla krav i punkt 4.2 (Delsystemens funktionella och tekniska specifikationer) som avser dessa grundparametrar
ska tillimpas pa system av klass A.

Ansvaret for kraven pa system av klass B och for specifika anpassningsenheter, STM:er (som gor det mojligt for
fordonsbaserade system av klass A att koras pd infrastruktur av klass B), ligger pa respektive medlemsstat.

Den hir TSD:n bygger pd principen att det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering ska
kunna vara kompatibelt med fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering som uppfyller kraven
i TSD:n. For att uppfylla detta mal giller foljande:

1. Funktioner, granssnitt och prestanda hos det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” ar
standardiserade, vilket sikerstiller att alla tig reagerar pa ett forutsdgbart sitt pd den information de far fran
det markbaserade systemet.

2. Kommunikationen mark-till-fordon och fordon-till-mark ar helt standardiserad for det markbaserade del-
systemet "Trafikstyrning och signalering” i denna TSD. Med de specifikationer som det hinvisas till i
punkterna nedan kan den markbaserade trafikstyrnings- och signaleringsfunktionaliteten tillimpas pé ett
flexibelt sitt, sd att den pd basta sitt kan integreras i jarnvagssystemet. Denna flexibilitet ska utnyttjas utan
att begrinsa fri rorlighet for fordonsbaserade delsystem som uppfyller kraven i TSD:n.

Funktionerna for trafikstyrning och signalering dr indelade i kategorier som anger om de dr frivilliga eller
obligatoriska. Kategorierna definieras i de specifikationer som det hinvisas till i bilaga A och dessa texter anger
iven hur funktionerna klassificeras.

I punkt 4.1 c i bilaga A, finns en ordlista med ETCS-termer och definitioner som anvinds i de specifikationer
som det hanvisas till i bilaga A.
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4.2
4.2.1

4211

Delar av delsystemen “Trafikstyrning och signalering”

Enligt punkt 2.2 (Tillimpningsomrade) kan delsystemen "Trafikstyrning och signalering” delas in i delar.
Foljande tabell anger vilka grundparametrar som ér relevanta for varje delsystem och for varje del.

Tabell 4.1

Delsystem Del Grundparametrar

Fordonsbaserad trafikstyrning Tagskydd 421, 422, 425, 42.6, 4.2.8, 4.2.9,
och signalering 4.2.12, 4.2.14, 4.2.16

Talradiokommunikation 4.2.1.2, 42.4.1, 42.4.2, 42.5.1, 4.2.13,
4.2.16

Dataradiokommunikation 4.2.1.2, 4.2.4.1, 4.2.4.3, 4.2.5.1, 4.2.6.2,
4.2.16

Markbaserad trafikstyrning och | Tagskydd 421, 423, 425, 42.7, 4.2.8, 4.2.9,
signalering 4.2.15, 4.2.16

Tal- och dataradiokommunika- | 4.2.1.2, 4.2.4, 4.2.5.1, 4.2.7, 4.2.16
tion

Tagdetektering 4.2.10, 4.2.11, 4.2.16

Delsystemens funktionella och tekniska specifikationer

Sikerhetsegenskaper for trafikstyrning och signalering av betydelse for driftskompatibiliteten

Denna grundparameter beskriver kraven for det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering”
och det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” med hinvisning till punkt 3.2.1 (Sdkerhet)
och punkt 3.2.2 (Tillgdnglighet och tillforlitlighet).

For att uppnd driftskompatibilitet vid genomforandet av fordonsbaserade och markbaserade delsystem for
trafikstyrning och signalering ska foljande bestimmelser beaktas:

1. Konstruktionen, genomférandet och anvindningen av ett fordonsbaserat eller markbaserat delsystem for
trafikstyrning och signalering ska inte 6verfora ndgra ytterligare krav

a) till granssnittet mellan fordonsbaserade och markbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering
utover de krav som specificeras i denna TSD,

b) till ndgra andra delsystem ut6ver de krav som specificeras i delsystemens TSD:er.
2. De krav som faststills i punkterna 4.2.1.1 och 4.2.1.2 ska beaktas.

Sikerhet

De fordonsbaserade och markbaserade delsystemen for trafikstyrning och signalering ska beakta de krav
rorande ETCS-utrustning och -installationer som anges i denna TSD.

Nir det giller risken for dverskridande av hastighets- och/eller avstandsgranser som rekommenderats for ETCS,
ligger den tolererbara risknivin (THR) pa 10~ ? h™! for slumpmissiga fel, for fordonsbaserad och markbaserad
ETCS. Se punkt 4.2.1 a i bilaga A.

For att uppnd driftskompatibilitet ska det fordonsbaserade ETCS-systemet fullt ut beakta alla krav som speci-
ficeras i punkt 4.2.1 i bilaga A. Ddremot 4r mindre stringa sikerhetskrav godtagbara for markbaserad ETCS, i
kombination med fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering som uppfyller TSD-kraven,
forutsatt att trafikens sakerhetsniva uppfylls.
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421.2 Tillgdnglighet/tillforlitlighet

Denna punkt behandlar forekomsten av feltillstind som inte orsakar sikerhetsrisker men som skapar situa-
tioner med driftstorningar vars hantering skulle kunna minska den Gvergripande sikerheten i systemet.

I samband med denna parameter avses med “fel” att en enhet inte lingre kan utféra en begird funktion med
erforderlig prestanda, och feltillstind” ar den effekt genom vilken felet observeras.

For att sikerstilla att de relevanta infrastrukturforvaltarna och jarnvigsforetagen ges all information de behover
for att faststilla limpliga forfaranden for hantering av situationer med driftstorningar, ska det tekniska underlag
som dtfoljer EG-kontrollforklaringen for ett fordonsbaserat eller markbaserat delsystem for trafikstyrning och
signalering innehélla berdknade tillginglighets-/tillforlitlighetsvirden avseende feltillstind som péverkar for-
mdgan hos delsystemet for trafikstyrning och signalering att overvaka sikerheten for ett eller flera fordons
rorelser eller att uppritta talradiokommunikation mellan trafikledningen och lokférarna.

Overensstimmelse med féljande berdknade virden ska sikerstillas:

1. Genomsnittligt antal driftstimmar mellan sddana fel i ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och
signalering som kraver isolering av tdgskyddsfunktionerna: [6ppen punkt].

2. Genomsnittligt antal driftstimmar mellan sddana fel i ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och
signalering som forhindrar talradiokommunikation mellan trafikledningen och lokféraren: [6ppen punkt].

For att gora det mojligt for infrastrukturforvaltarna och jirnviagsforetagen att under delsystemens livstid
overvaka risknivan och 6verensstimmelsen med de tillforlitlighets-/tillgdnglighetsviarden som anvinds for fast-
stillandet av forfaranden for hantering av situationer med driftstorningar, ska de krav pd underhéll som anges i
punkt 4.5 (Underhéllsregler) beaktas.

422 Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS

Grundparametern for funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS beskriver alla funktioner som behovs for att
framfora ett tdg pd ett sikert sdtt. Den primidra funktionen &r att ge automatiskt tigskydd och forarhytts-
signalering, vilket innefattar att

1. stdlla in tdgegenskaperna (exempelvis hogsta tdghastighet och bromsprestanda),
2. vilja overvakningslige baserat pa information frdn det markbaserade systemet,
3. utféra distansmdatningsfunktioner,

4. positionera taget i ett koordinatsystem baserat pd eurobalisernas placering,

5. berdkna den dynamiska hastighetsprofilen for farden utifran tigegenskaper och information frén det mark-
baserade systemet,

6. overvaka den dynamiska hastighetsprofilen under farden,
7. tillhandahalla funktionen for automatiskt bromsingrepp.

Dessa funktioner ska inforas i enlighet med punkt 4.2.2 b i bilaga A och deras prestanda ska f6lja kraven i
punkt 4.2.2 a i bilaga A.

Provkraven specificeras i punkt 4.2.2 ¢ i bilaga A.

Utrustningens ETCS-identiteter ska hanteras i enlighet med punkt 4.2.9 (Hantering av ETCS-ID).



L 158/20 Europeiska unionens officiella tidning 15.6.2016

Huvudfunktionaliteten stods av andra funktioner, for vilka punkterna 4.2.2 a och 4.2.2 b i bilaga A ocksé ar
tillimpliga, tillsammans med f6ljande ytterligare specifikationer:

1. Kommunikation med det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering.
a) Eurobalis-datadverforing. Se punkt 4.2.5.2 (Eurobalis-kommunikation med tiget).

b) Dataoverforing via euroslinga. Se punkt 4.2.5.3 (Kommunikation med tdget via euroslinga). Denna
funktionalitet dr valfri ombord pé& fordonet sdvida inte euroslinga dr installerad lings spéret enligt
ETCS nivd 1 och frislippningshastigheten ar satt till noll av sikerhetsskil (exempelvis skydd av farliga
punkter).

¢) Dataoverforing via radio for radioburen hojning. Se punkt 4.2.2 d i bilaga A och punkterna 4.2.5.1
(Radiokommunikation med tdget), 4.2.6.2 (Granssnitt mellan GSM-R-radiodatakommunikation och
ETCS) och 4.2.8 (Hantering av krypteringsnycklar). Denna funktionalitet 4r valfri ombord pd fordonet
sdvida inte datadverféring via radio for radioburen hojning ér installerad lings spéret enligt ETCS nivd 1
och frislippningshastigheten r satt till noll av sakerhetsskal (exempelvis skydd av farliga punkter).

d) Dataoverforing via radio. Se punkterna 4.2.5.1 (Radiokommunikation med tdget), 4.2.6.2 (Grinssnitt
mellan GSM-R-radiodatakommunikation och ETCS) och 4.2.8 (Hantering av krypteringsnycklar). Endast
obligatoriskt ombord péd fordonet vid tillimpning av ETCS nivd 2 eller ETCS nivd 3.

2. Kommunikation med féraren. Se punkt 4.2.2 e i bilaga A och punkt 4.2.12 (ETCS DMI).

3. Kommunikation med STM (den specifika anpassningsenheten). Se punkt 4.2.6.1 (Grinssnitt mellan ETCS
och STM). Denna funktion innefattar

a) hantering av utdata fran STM,
b) tillhandahéllande av data for anvindning av STM,
¢) hantering av STM-6vergédngar.

4. Hantering av information om huruvida tdgsammansattningen ar fullstandig (sista vagnen-kontroll) — obli-
gatoriskt for nivd 3, krdvs inte for nivd 1 eller 2.

5. Overvakning av utrustningens tillstdnd och stéd vid olika driftstérningar. Denna funktion innefattar
a) initiering av funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS,
b) tillhandahéllande av stod vid olika driftstorningar,
¢) isolering av funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS.

6. Stodjande av datainsamling f6r myndighetskontroll. Se punkt 4.2.14 (Granssnitt mot datainsamling for
myndighetskontroll).

7. Vidarebefordran av information/order och mottagande av ligesinformation frdn rullande materiel
a) till DMI (grdnssnitt forare-maskin); se punkt 4.2.12 (ETCS DMI),

b) till/fran fordonsgranssnitt; se punkt 4.2.2 f i bilaga A.
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423 Funktionaliteten hos markbaserad ETCS

Denna grundparameter beskriver funktionaliteten hos det markbaserade ETCS-systemet. Den omfattar all ETCS-

funktionalitet som behovs for att ett visst tdg ska fd en siker fardvig.

Huvudfunktionaliteten ar att

1. lokalisera ett specifikt tdg i ett koordinatsystem baserat pd eurobalisernas placering (nivd 2 och niva 3),

2. omvandla informationen fran markbaserad signaleringsutrustning till ett standardformat for det fordons-
baserade delsystemet for trafikstyrning och signalering,

3. skicka korbesked, vilket innefattar sparbeskrivning och order som tilldelats ett specifikt tdg.

Dessa funktioner ska inforas i enlighet med punkt 4.2.3 b i bilaga A och deras prestanda ska uppfylla kraven i

punkt 4.2.3 a i bilaga A.

Utrustningens ETCS-identiteter ska hanteras i enlighet med punkt 4.2.9 (Hantering av ETCS-ID).

Huvudfunktionaliteten stods av andra funktioner, for vilka punkterna 4.2.3 a och 4.2.3 b i bilaga A ocksa ar

tillimpliga, tillsammans med f6ljande ytterligare specifikationer:

1. Kommunikation med det fordonsbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering. Denna post om-
fattar foljande:

a) Eurobalis-dataGverforing. Se punkt 4.2.5.2 (Eurobalis-kommunikation med tdget) och punkt 4.2.7.4
(Eurobaliser/LEU (sparndra elektronisk enhet)).

b) Dataoverforing via euroslinga. Se punkt 4.2.5.3 (Kommunikation med tdget via euroslinga) och punkt
4.2.7.5 (Euroslinga/LEU). Euroslinga dr endast relevant for nivd 1, dr den ar frivillig.

¢) Dataoverforing via radio for radioburen hojning. Se punkt 4.2.3 d i bilaga A och punkterna 4.2.5.1
(Radiokommunikation med taget), 4.2.7.3 (GSM-R/markbaserad ETCS) och 4.2.8 (Hantering av krypte-
ringsnycklar). Radioburen hojning 4r endast relevant pd niva 1, dar den ar frivillig.

d) Dataoverforing via radio. Se punkterna 4.2.5.1 (Radiokommunikation med taget), 4.2.7.3 (GSM-R/mark-
baserad ETCS) och 4.2.8 (Hantering av krypteringsnycklar). Datagverforing via radio ar endast relevant
for nivd 2 och niva 3.

2. Generering av informationforder till det fordonsbaserade ETCS-systemet, exempelvis information rorande
stangning/oppning av luftklaffarna, sinkning/hojning av strémavtagaren, till/frin-slagning av huvudstromb-
rytaren, byte mellan drivsystem A och B. Inforandet av denna funktionalitet ar frivillig for det markbaserade
systemet. Det kan dock kravas enligt andra tillimpliga TSD:er eller nationella regler eller genom tillimpning
av riskvirdering och riskbedémning for siker integrering av delsystem.

3. Hantering av overgdngar mellan omrdden som overvakas av olika radioblockcentraler (RBC) (endast relevant
for niva 2 och niva 3). Se punkt 4.2.7.1 (Funktionellt granssnitt mellan RBC:er) och punkt 4.2.7.2 (Tekniskt
granssnitt mellan RBC:er).

424 Mobila kommunikationsfunktioner for jarnvig — GSM-R

Denna grundparameter beskriver radiokommunikationsfunktionerna. Sidana funktioner ska inforas i det for-
donsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering” och det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning
och signalering” enligt specifikationerna nedan.
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4.2.41

4.2.4.2

4.2.4.3

4.2.5

Grundldggande kommunikationsfunktion

De allmédnna kraven specificeras i punkt 4.2.4 a i bilaga A.

Dessutom ska foljande specifikationer beaktas:

1. ASCI-funktioner, punkt 4.2.4 b i bilaga A.

2. SIM-kort, punkt 4.2.4 ¢ i bilaga A.

3. Positionsberoende samtalsstyrning, punkt 4.2.4 e i bilaga A.

Tillaimpningar for tal- och driftkommunikation

De allménna kraven anges i punkt 4.2.4 f i bilaga A.

Provkraven specificeras i punkt 4.2.4 g i bilaga A.

Dessutom ska foljande specifikationer beaktas:

1. Bekriftelse av hogprioriterade anrop, punkt 4.2.4 h i bilaga A.

2. Funktionell adressering, punkt 4.2.4 j i bilaga A.

3. Presentation av funktionella nummer, punkt 4.2.4 k i bilaga A.

4. Meddelandeéverforing, punkt 4.2.4 d i bilaga A.

Datakommunikationstillimpningar for ETCS

De allmdnna kraven anges i punkt 4.2.4 f i bilaga A.

Provkraven specificeras i punkt 4.2.4 g i bilaga A.

"Dataradiokommunikations” -delen av det fordonsbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering ska
kunna stodja upprattandet av minst tva samtidiga kommunikationssessioner med det markbaserade delsystemet

for trafikstyrning och signalering.

Denna funktionalitet dr endast obligatorisk vid tillimpning av ETCS nivd 2 och nivad 3 och radioburen héjning.

Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R

Denna grundparameter specificerar kraven for luftgapet mellan det fordonsbaserade delsystemet for trafiks-
tyrning och signalering och det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering och maste beaktas i
samband med kraven avseende granssnitten mellan ETCS och GSM-R-utrustning, enligt specifikationen i punkt
4.2.6 (Fordonsbaserade grinssnitt interna for Trafikstyrning och signalering) och punkt 4.2.7 (Markbaserade

granssnitt interna for Trafikstyrning och signalering).

Denna grundparameter omfattar

1. de fysiska, elektriska och elektromagnetiska virden som ska beaktas for att medge siker funktion,
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2. det kommunikationsprotokoll som ska anvindas,
3. tillgdngligheten hos kommunikationskanalen.
De tillimpliga specifikationerna fortecknas nedan.

4251 Radiokommunikation med tdget

Grinssnitt for radiokommunikation av klass A ska forldggas i det frekvensband som specificeras i punkterna
4.2.5 a och 4.2.4 f i bilaga A.

Fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering ska vara skyddade mot interferens, genom att
uppfylla kraven i punkt 4.2.4 f i bilaga A.

Protokollen for datakommunikation ska uppfylla kraven i punkt 4.2.5 b i bilaga A.
Nir radioburen hojning inférs ska de krav som anges i punkt 4.2.5 c i bilaga A beaktas.

4252 Eurobalis-kommunikation med tdget

Grénssnitt for eurobalis-kommunikation ska uppfylla kraven i punkt 4.2.5 d i bilaga A.

4253 Kommunikation med tdget via euroslinga

Grinssnitt for kommunikation via euroslinga ska uppfylla kraven i punkt 4.2.5 e i bilaga A.

4.2.6 Fordonsbaserade granssnitt interna for Trafikstyrning och signalering

Denna grundparameter bestdr av tre delar.

4261 ETCS och tdgskydd av klass B

Nér ETCS och tdgskyddsfunktioner av klass B installeras ombord pa fordonet kan &vergangen mellan dem
hanteras via ett standardiserat granssnitt enligt specifikationerna i punkt 4.2.6 a i bilaga A.

I punkt 4.2.6 b i bilaga A specificeras K-granssnittet (som later vissa STM:er lisa information fran baliser av
klass B genom fordonets ETCS-antenn) och i punkt 4.2.6 c i bilaga A specificeras G-granssnittet (luftgapet
mellan fordonets ETCS-antenn och baliser av klass B).

Inforandet av K-granssnittet dr frivilligt, men om det inférs maste det vara i enlighet med punkt 4.2.6 b i
bilaga A.

Om K-granssnittet inférs méste dessutom funktionaliteten i transmissionsutrustningen ombord kunna hantera
egenskaperna i punkt 4.2.6 c i bilaga A.

Om overgdngarna mellan ETCS och det fordonsbaserade tdgskyddet av klass B inte hanteras genom det
standardiserade granssnitt som specificeras i punkt 4.2.6 a i bilaga A, méste dtgirder vidtas for att sikerstilla
att den metod som anvinds inte medfor ndgra ytterligare krav pa det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning
och signalering”.

4.2.6.2 Grianssnitt mellan GSM-R-radiodatakommunikation och ETCS

Kraven for granssnittet mellan radion av klass A och funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS specificeras i
punkt 4.2.6 d i bilaga A.

Nir radioburen hojning inférs ska de krav som anges i punkt 4.2.6 e i bilaga A beaktas.
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4263 Distansmadtning

Griénssnittet mellan distansmatningsfunktionen och fordonsbaserad ETCS ska uppfylla kraven i punkt 4.2.6 f i
bilaga A. Detta granssnitt bidrar till denna grundparameter endast nir distansmatningsutrustningen tillhanda-
halls som en separat driftskompatibilitetskomponent (se punkt 5.2.2, Gruppering av driftskompatibilitetskom-
ponenter).

427 Markbaserade grénssnitt interna for Trafikstyrning och signalering

Denna grundparameter bestdr av fem delar.

4271 Funktionellt grinssnitt mellan RBC:er

I detta granssnitt definieras datainformation som ska utbytas mellan narbeldgna RBC:er for att kunna forflytta
ett tdg fran ett RBC-omrade till ndsta pa ett sikert sitt, namligen

1. information fran "overlimnande” RBC till "mottagande” RBC,
2. information frdn "mottagande” RBC till "6verlimnande” RBC.
Kraven specificeras i punkt 4.2.7a i bilaga A.

4272 RBCJ/RBC

Detta dr det tekniska grinssnittet mellan tvd RBC:er. Kraven specificeras i punkt 4.2.7 b i bilaga A.

4273 GSM-R/markbaserad ETCS

Detta dr granssnittet mellan radiosystemet av klass A och funktionaliteten hos markbaserad ETCS. Kraven
specificeras i punkt 4.2.7 c i bilaga A.

42.74 Eurobaliser/LEU

Detta dr granssnittet mellan eurobaliserna och LEU (den spérndra elektroniska enheten). Kraven specificeras i
punkt 4.2.7 d i bilaga A.

Detta granssnitt bidrar till denna grundparameter endast nér eurobaliser och LEU tillhandahélls som separata
driftskompatibilitetskomponenter (se punkt 5.2.2, Gruppering av driftskompatibilitetskomponenter).

42.7.5 Euroslinga/LEU

Detta dr granssnittet mellan euroslingan och LEU. Kraven specificeras i punkt 4.2.7 e i bilaga A.

Detta granssnitt bidrar till denna grundparameter endast nir euroslinga och LEU tillhandahdlls som separata
driftskompatibilitetskomponenter (se punkt 5.2.2, Gruppering av driftskompatibilitetskomponenter).

4238 Hantering av krypteringsnycklar

Denna grundparameter specificerar kraven for hanteringen av krypteringsnycklar som anvinds for att skydda
data som overfors via radio.

Kraven specificeras i punkt 4.2.8 a i bilaga A. Endast krav som giller granssnitten for trafikstyrnings- och
signaleringsutrustning faller inom tillimpningsomradet for denna TSD.

429 Hantering av ETCS-ID
Denna grundparameter ror ETCS-identiteter (ETCS-ID) for utrustning i markbaserade och fordonsbaserade

delsystem for trafikstyrning och signalering.

Kraven specificeras i punkt 4.2.9 a i bilaga A.
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4.2.10  Markbaserade tdgdetekteringssystem
Denna grundparameter specificerar granssnittskraven mellan markbaserade tagdetekteringssystem och rullande
materiel, med avseende pd fordonskonstruktion och drift.
De granssnittskrav som ska beaktas av tdgdetekteringssystemen specificeras i punkt 4.2.10 a i bilaga A.
4.2.11  Elektromagnetisk kompatibilitet mellan rullande materiel och markbaserad utrustning for trafikstyrning och signalering
Denna grundparameter specificerar granssnittskraven for elektromagnetisk kompatibilitet mellan rullande ma-
teriel och markbaserad utrustning for trafikstyrning och signalering.
De granssnittskrav som ska beaktas av tdgdetekteringssystemen specificeras i punkt 4.2.11 a i bilaga A.
4.2.12  ETCS DMI (grénssnitt forare-maskin)
Denna grundparameter beskriver den information som ETCS-systemet ger till foraren och den information som
matas in i det fordonsbaserade ETCS-systemet av foraren. Se punkt 4.2.12 a i bilaga A.
Den omfattar
1. ergonomi (inbegripet synbarhet),
2. ETCS-funktioner som ska visas,
3. ETCS-funktioner som utloses av forarinmatning.
4.2.13  GSM-R DMI (granssnitt forare—maskin)
Denna grundparameter beskriver den information som GSM-R-systemet ger till féraren och den information
som matas in i det fordonsbaserade GSM-R-systemet av foraren. Se punkt 4.2.13a i bilaga A.
Den omlfattar
1. ergonomi (inbegripet synbarhet),
2. GSM-R-funktioner som ska visas,
3. anropsrelaterad utgdende information,
4. anropsrelaterad inkommande information.
4.2.14  Granssnitt mot datainsamling for myndighetskontroll

Denna grundparameter beskriver

1. datautbyte mellan det fordonsbaserade ETCS-systemet och den rullande materielens registreringsenhet,
2. kommunikationsprotokoll,

3. fysiskt gréanssnitt.

Se punkt 4.2.14a i bilaga A.
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4.2.15  Synbarhet hos markbaserade trafikstyrnings- och signaleringsobjekt

Denna grundparameter beskriver

1. de egenskaper som dterreflekterande skyltar ska ha for att sikerstilla korrekt synbarhet,
2. egenskaperna hos driftskompatibla tavlor.

Se punkt 4.2.15a i bilaga A.

Dessutom ska installationen av markbaserade trafikstyrnings- och signaleringsobjekt vara kompatibel med
forarens synfilt och infrastrukturkraven.

4.2.16  Konstruktion av utrustning som anvinds i delsystemen "Trafikstyrning och signalering”
De klimat- och miljoforhallanden som specificeras i de dokument som fortecknas i tabell A 2 i bilaga A till

denna TSD ska beaktas.

De materialkrav som det hanvisas till i forordning (EU) nr 1302/2014 (TSD "Rullande materiel — Lok och
passagerarfordon”) (t.ex. med avseende pd brandskydd) ska beaktas av fordonsbaserade delsystem for trafiks-
tyrning och signalering.

43 Funktionella och tekniska specifikationer for grinssnitten mot andra delsystem

43.1 Granssnitt mot delsystemet "Drift och trafikledning”

Granssnitt mot TSD "Drift och trafikledning”

Hanvisning i TSD "Trafikstyrning och signalering” Hanvisning i TSD "Drift och trafikledning” (1)
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt

Driftsregler (normal drift och | 4.4 Regelbok 4.21.2.1
driftstorningar) Driftsregler 4.4
Synbarhet hos markbaserade | 4.2.15 Signalers och tavlors synbar- | 4.2.2.8
trafikstyrnings- och  signale- het
ringsobjekt
Prestanda och karakteristika for | 4.2.2 Bromsférmaga 42.2.6
tadgbroms
Anvindning av  sandnings- | 4.2.10 Regelbok 4.2.1.2.1
utrustning

Fordonsbaserad flinssmorjning

Anvindning av kom-
positbromsblock
Grénssnitt mot datainsamling | 4.2.14 Registrering av data ombord | 4.2.3.5

for myndighetskontroll

ETCS DMI (grinssnitt forare- | 4.2.12 Operativt tagnummer 4.2.3.2.1
maskin)
GSM-R DMI (granssnitt forare— | 4.2.13 Operativt tdgnummer 4.23.2.1
maskin)

(') Kommissionens férordning (EU) 2015/995 av den 8 juni 2015 om dndring av beslut 2012/757/EU om teknisk
specifikation for driftskompatibilitet avseende delsystemet "Drift och trafikledning” i jarnvagssystemet i Europeiska unio-
nen (EUT L 165, 30.6.2015, s. 1).
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432 Grénssnitt mot delsystemet "Rullande materiel”
Granssnitt mot TSD:er "Rullande materiel”
Hanvisning i TSD Tr afi}(styrning och Hanvisning i TSD:er "Rullande materiel”
signalering
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt
Kompatibilitet med 4.2.10 Rullande materiels TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.9.2
markbaserade tigde- egenskaper for kom- | tighetstrafik” () hjulparens place- | 4939
tekteringssystem: for- patibilitet med tigde- ring
. . 4.2.3.10
donskonstruktion tekteringssystem som axellast
ar baserade pa spér- dni 4.23.3.1
ledningar sandning 4.233.1.1
elektriskt mot-
stand mellan hjul 42.33.1.1
TSD "Rullande materiel, konven- | #2-3-2
tionell trafik” ()
TSD "Lok och passagerarfor-
don” (%)
TSD "Godsvagnar” (%)
Rullande materiels TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.9.2
egenskaper for kom- | tighetstrafik” hjulparens geometri | 4979 3
tibilitet med tdgde- :
fil e mea tagae hjul 4.2.3.3.1.2
ekteringssystem som "Rulland ol k
ar baserade pa ax- TSD HRu ?’rli"e materiel, konven- | 4233.1.2
elraknare tionell trafl 42331
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Rullande materiels TSD "Rullande materiel, hoghas- | Inget
egenskaper for kom- | tighetstrafik” 423313
patlbﬂlt_et med sling- | Tsp "Rullande materiel, konven- | 493313
utrustning tionell trafik” Inoet
TSD "Lok och passagerarfordon” &
TSD "Godsvagnar”
Elektromagnetisk 4.2.11 Rullande materiels TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.6.6.1
kompatibilitet mellan egenskaper for kom- | tighetstrafik” 423311
rullande materiel och patibilitet med tdgde- | Tgp "Ryllande materiel, konven- 473311
markbaserad utrust- tekteringssystem som | ionell trafik” 000 | 07
ning for trafikstyrning ar baserade pa spér- ) , | Inget
och signalering ledningar TSD "Lok och passagerarfordon
TSD "Godsvagnar”
Rullande materiels TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.6.6.1
egenskaper for kom- | tighetstrafik” 423312
patibilitet med tdgde- | 75D "Rullande materiel, konven- 423312
tekteringssystem som | ¢ionell trafic’ 0 |07
ir b de pd ax- Inget
ilrréikariziz € paax TSD "Lok och passagerarfordon” &
TSD "Godsvagnar”
Prestanda och karak- | 4.2.2 Nodbromsprestanda TSD Rullande materiel, hoghas- | 4.2.4.1
teristika for tdgbroms tighetstrafik Nodbromsning 4.0.4.4
Driftbromsning 4245
TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.4.53
tionell trafik” Nodbromsning 42452
Driftbromsning 42453
TSD Lok och 42412
passagerarfordon Nodbromsning | 7 7
Driftbromsning
TSD "Godsvagnar”
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Granssnitt mot TSD:er "Rullande materiel”
Hanvisning i TSD ”T.r afi}istyrning och Hanvisning i TSD:er "Rullande materiel”
signalering
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt
Placering av fordons- | 4.2.2 Kinematisk lastprofil | TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.3.1
baserade antenner for tighetstrafik” 4231
tralfikstyrning och sig- TSD "Rullande materiel, konven- | 4931
nalering tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Isolering av funktio- | 4.2.2 Driftsregler TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.9.1
naliteten hos fordons- tighetstrafik” 42123
baserad ETCS TSD "Rullande materiel, konven- | 42.12.3
tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Granssnitt for data 422 Koncept for overvak- | TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.10
ning och diagnostik | tighetstrafik” 4211
TSD "Rullande materiel, konven- | 4211
tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Synbarhet hos mark- | 4.2.15 Sikt ut Stralkastare TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.4.1.1
baserade trafikstyr- tighetstrafik” 42711
qings— QCh signale- TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.7.1.1
ringsobjekt tionell trafik” Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Forarens yttre synfdlt | TSD Rullande materiel, hoghas- | 4.2.2.6 b
tighetstrafik siktlinje 4227
frontruta 429.1.3.1
TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.9.2
tionell trafik” siktlinje 42.91.3.1
frontruta 4292
TSD Lok och
Inget
passagerarfordon  siktlinje nee
frontruta
TSD "Godsvagnar”
Grénssnitt mot data- | 4.2.14 Registreringsenhet TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.10
insamling for myn- tighetstrafik” 42.96
dighetskontroll TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.9.6
tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Kommandon till rul- | 4.2.2 Fasskiljning TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.8.3.6.7
lande materiels ut- 423 tighetstrafik” 428298
rustning TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.8.2.9.8
tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
Nodbromskommando | 4.2.2 Nodbromskommando | TSD "Rullande materiel, hoghas- | Inget
tighetstrafik” 42441
TSD "Rullande materiel, konven- | 4.7.4.4.1
tionell trafik Inget
TSD "Lok och passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”
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Granssnitt mot TSD:er "Rullande materiel”
Hanvisning i TSD T.r afl}istyrnlng och Hanvisning i TSD:er "Rullande materiel”
signalering
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt

Konstruktion av ut- 4.2.16 Materialkrav TSD "Rullande materiel, hoghas- | 4.2.7.2.2

rustning tighetstrafik” 42.10.2.1
TSD "Rullande materiel, konven- | 4.2.10.2.1
tionell trafik Inget
TSD "Rullande materiel — Lok och
passagerarfordon”
TSD "Godsvagnar”

(") Med TSD "Rullande materiel, hoghastighetstrafik” avses kommissionens beslut 2008/232/EG av den 21 februari 2008 om
tekniska specifikationer for driftskompatibiliteten avseende delsystemet Rullande materiel i det transeuropeiska jarnvags-
systemet for hoghastighetstdg (EUT L 84, 26.3.2008, s. 132).

(%) Med TSD "Rullande materiel, konventionell trafik” avses kommissionens beslut 2011/291/EU av den 26 april 2011 om
tekniska specifikationer for driftskompatibilitet avseende delsystemet "Rullande materiel — Lok och passagerarfordon” i det
transeuropeiska jarnvigssystemet for konventionell trafik (EUT L 139, 26.5.2011, s. 1).

(}) Med TSD "Lok och passagerarfordon” avses kommissionens férordning (EU) nr 1302/2014 av den 18 november 2014
om en teknisk specifikation for driftskompatibilitet avseende delsystemet Rullande materiel — Lok och passagerarfordon i
Europeiska unionens jarnvigssystem (EUT L 356, 12.12.2014, s. 228).

() Med TSD "Godsvagnar” avses kommissionens forordning (EU) nr 321/2013 av den 13 mars 2013 om teknisk specifi-
kation for driftskompatibilitet avseende delsystemet Rullande materiel — godsvagnar i Europeiska unionens jirnvigssystem
och om upphidvande av kommissionens beslut 2006/861/EG (EUT L 104, 12.4.2013, s. 1).

433 Grénssnitt mot delsystemet “Infrastruktur”

Granssnitt mot TSD "Infrastruktur”

Hanvisning i TSD "T.r afi”kstyrning Hinvisning i TSD "Infrastruktur”
och signalering
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt
Tagdetekterings- 4.2.10 | Minsta infrastruk- | TSD "Infrastruktur, hoghastighetstrafik” () | 4.2.3
system (utr)_rmme turprofil TSD "Infrastruktur, konventionell trafik” () | 4.2.4.1
for installation) Fria rummet
TSD "Infrastruktur” (3) 4231
Fria rummet
Eurobalis-kom- 4.2.5.2 | Minsta infrastruk- | TSD "Infrastruktur, hoghastighetstrafik” 423
gumné}f;t;g? 'glstt-alla turprofil TSD “Infrastruktur, konventionell trafik” 4.2.4.1
i - .
tion) Fria rummet TSD "Infrastruktur” 4231
Fria rummet
Kommunikation via | 4.2.5.3 | Minsta infrastruk- | TSD Infrastruktur, hoghastighetstrafik” 423
i;llrt?ﬁi:n%gr(?;talla turprofil TSD "Infrastruktur, konventionell trafik” | 4.2.4.1
tion) Fria rummet TSD "Infrastruktur” 4231
Fria rummet
Synbarhet hos 4.2.15 Minsta infrastruk- | TSD “Infrastruktur, hoghastighetstrafik” 423
gi(asrtklﬁ?s;sdeozﬁ_ turprofil TSD “Infrastruktur, konventionell trafik” 4.2.4.1
y - .
signaleringsobjekt Fria rummet TSD "Infrastruktur” 4231
Fria rummet

(*) Med TSD "Infrastruktur, hoghastighetstrafik” avses kommissionens beslut 2008/217/EG av den 20 december 2007 om
teknisk specifikation for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemet Infrastruktur hos det transeuropeiska jirnvigs-
systemet for hoghastighetstdg (EUT L 77, 19.3.2008, s. 1).

() Med TSD “Infrastruktur, konventionell trafik” avses kommissionens beslut 2011/275/EU av den 26 april 2011 om en
teknisk specifikation for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemet Infrastruktur i det transeuropeiska jarnvags-
systemet for konventionell trafik (EUT L 126, 14.5.2011, s. 53).

(®) Med TSD "Infrastruktur” avses kommissionens forordning (EU) nr 1299/2014 av den 18 november 2014 om tekniska
specifikationer for driftskompatibilitet avseende delsystemet Infrastruktur i Europeiska unionens jirnvigssystem
(EUT L 356, 12.12.2014, s. 1).
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434 Granssnitt mot delsystemet "Energi”
Granssnitt mot TSD "Energi”
Hinvisning i TSD "T.rafi"kstyrning och Hanvisning i TSD "Energi”
signalering
Parameter Avsnitt Parameter Avsnitt
Kommandon till rullande | 4.2.2 Fasskiljande sektioner TSD “Energi, hog- | 4.2.21
materiels utrustnin hastighetstrafik” (!
g 4.2.3 Systemskiljande sektioner g 0 4.2.22
. . TSD ”Energi,
Fasskiljande sektioner konventionell 4.2.19
Systemskiljande sektioner trafik” () 4.2.20
Fasskiljande sektioner TSD "Energi” () 4.2.15
Systemskiljande sektioner 4.2.16
() Med TSD ”Energi, hoghastighetstrafik” avses kommissionens beslut 2008/284/EG av den 6 mars 2008 om teknisk
specifikation for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemet Energi i det transeuropeiska jarnvagssystemet for hog-
hastighetstdg (EUT L 104, 14.4.2008, s. 1).
(%) Med TSD "Energi, konventionell trafik” avses kommissionens beslut 2011/274/EU av den 26 april 2011 om en teknisk
specifikation for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemet Energi i det transeuropeiska jarnvagssystemet for kon-
ventionell trafik (EUT L 126, 14.5.2011, s. 1).
(*) Med TSD “Energi” avses kommissionens forordning (EU) nr 1301/2014 av den 18 november 2014 om teknisk
specifikation for driftskompatibilitet (TSD) avseende delsystemet Energi i unionens jirnviagssystem (EUT L 356,
12.12.2014, s. 179).
4.4 Driftsregler
Reglerna for att bedriva jirnvdgstrafik med ETCS och GSM-R specificeras i TSD "Drift och trafikledning”.
4.5 Underhéllsregler
Underhallsreglerna for de delsystem som behandlas i denna TSD ska sikerstilla att de virden som anges i de
grundparametrar som beskrivs i kapitel 4 hélls inom de grinser som krivs under delsystemens hela livslangd.
Men delsystemet kanske inte kan beakta de virden som anges i grundparametrarna under forebyggande
underhdll eller reparation. Underhéllsreglerna ska da sikerstilla att dessa aktiviteter inte inverkar menligt pd
sikerheten.
Den enhet som ansvarar for delsystemen "Trafikstyrning och signalering” ska faststilla underhéllsregler for att
uppné ovanstiende mal. Som hjilp vid framtagningen av dessa regler ska foljande krav beaktas.
451 Ansvar som ligger pd tillverkaren av utrustning

Tillverkaren av utrustning som ingér i delsystemet ska specificera

1. alla underhéllskrav och underhallsforfaranden (inbegripet 6vervakning av utrustningens tillstand, diagnos av
handelser, provningsmetoder och provningsverktyg, samt de yrkeskvalifikationer som krévs) som dr nod-
vandiga for att uppnd de visentliga krav och virden som anges i de obligatoriska kraven i denna TSD under
utrustningens hela livslingd (transport och lagring fore installation, normal drift, funktionsavbrott, repara-
tionsatgarder, kontroll- och underhéllsitgirder, avveckling etc.),

2. risker avseende hilsa och sikerhet som kan paverka allminheten och underhdllspersonalen,

3. villkor for underhéll som utfors pd plats i anldggningen, dvs. definition av utbytbara enheter i anldggningen
(LRUzer), definition av godkidnda kompatibla versioner av maskinvara och programvara, forfaranden for byte
av defekta LRU:er, samt villkor for lagring av LRU:er och reparation av defekta LRU:er,

4. kontroller som ska utféras om utrustningen utsitts f6r ovanligt hard belastning (t.ex. svira miljoforhal-
landen eller onormala stotar),
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5. kontroller som ska utforas nir annan utrustning 4n trafikstyrnings- och signaleringsutrustning underhalls
och arbetet péverkar delsystemen "Trafikstyrning och signalering” (t.ex. byte av hjuldiameter).

452 Ansvar som ligger pd den sokande for kontroll av delsystemet

Sokanden ska

1. sikerstidlla att de underhéllskrav som anges i avsnitt 4.5.1 (Ansvar som ligger pd tillverkaren av utrustning)
ar definierade for alla komponenter inom tillimpningsomradet for denna TSD, oavsett om de ar drifts-
kompatibilitetskomponenter eller inte,

2. uppfylla ovanstiende krav med beaktande av de risker som uppstir genom vixelverkan mellan olika
komponenter i delsystemet och granssnitt mot andra delsystem.

4.6 Yrkeskvalifikationer

Tillverkarna av utrustningen och delsystemet ska tillhandahélla tillricklig information for att definiera de
yrkeskvalifikationer som kravs for installation, avsyning och underhdll av delsystemen for trafikstyrning och
signalering. Se punkt 4.5 (Underhallsregler).

4.7 Hilso- och sikerhetskrav

Atgirder ska vidtas for att sikerstilla underhalls- och driftpersonalens hilsa och sikerhet, i enlighet med EU:s
lagstiftning och nationell lagstiftning som 4r forenlig med EU-lagstiftningen.

Tillverkare ska ange de hilso- och sikerhetsrisker som uppstdr genom anvindning och underhdll av deras
utrustning och delsystem. Se punkt 4.4 (Driftsregler) och punkt 4.5 (Underhallsregler).

4.8 Register

De datauppgifter som ska tillhandahallas f6r de register som beskrivs i artiklarna 34 och 35 i direktiv
2008/57[EG dr de som anges i kommissionens genomférandebeslut 2011/665/EU (') och kommissionens
genomforandebeslut 2011/633/EU (?).

5. DRIFTSKOMPATIBILITETSKOMPONENTER
5.1 Definition

Enligt artikel 2 f i direktiv 2008/57/EG avses med driftskompatibilitetskomponenter "alla grundliggande
komponenter, grupper av komponenter, underenheter eller kompletta enheter av materiel som har inforlivats
eller avses att inforlivas i ett delsystem och som driftskompatibiliteten hos jarnvigssystemet ar direkt eller
indirekt beroende av; begreppet komponent omfattar sdvil materiella foremdl som immateriella foremal, t.ex.
programvara”.

5.2 Forteckning 6ver driftskompatibilitetskomponenter

5.2.1 Grundliggande driftskompatibilitetskomponenter

De grundliggande driftskompatibilitetskomponenterna i delsystemen “Trafikstyrning och signalering”
definieras i

1. tabell 5.1.a for det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering”,

2. tabell 5.2.a for det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och signalering”.

(") Kommissionens genomforandebeslut 2011/665/EU av den 4 oktober 2011 om det europeiska registret 6ver godkinda typer av
fordon (EUT L 264, 8.10.2011, s. 32).

() Kommissionens genomférandebeslut 2011/633/EU av den 15 september 2011 om gemensamma specifikationer for registret over
jarnvagsinfrastruktur (EUT L 256, 1.10.2011, s. 1).
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5.2.2 Gruppering av driftskompatibilitetskomponenter
Funktionerna hos grundliggande driftskompatibilitetskomponenter kan kombineras sd att de bildar en grupp.

Denna grupp definieras dd av dessa funktioner och av gruppens aterstdende externa granssnitt. Om en grupp
bildas pé detta sitt, ska den rdknas som en driftskompatibilitetskomponent.

1. I tabell 5.1.b fortecknas grupperna av driftskompatibilitetskomponenter i det fordonsbaserade delsystemet
"Trafikstyrning och signalering”.

2. 1 tabell 5.2.b fortecknas grupperna av driftskompatibilitetskomponenter i det markbaserade delsystemet
"Trafikstyrning och signalering”.

5.3 Komponenternas prestanda och specifikationer

For varje grundliggande driftskompatibilitetskomponent eller grupp av driftskompatibilitetskomponenter be-
skrivs foljande i tabellerna i kapitel 5:

1. I kolumn 3, funktioner och granssnitt. Observera att ndgra driftskompatibilitetskomponenter har funktioner
och/eller granssnitt som dar frivilliga.

2. T kolumn 4, obligatoriska specifikationer f6r bedémning av Gverensstimmelsen for varje funktion eller
granssnitt (ddr sd ar relevant) i enlighet med respektive punkt i kapitel 4.

Tabell 5.1 a

Grundliggande driftskompatibilitetskomponenter i det fordonsbaserade delsystemet "Trafikstyrning
och signalering”

1 2 3 4
Sarskilda krav som
Driftskompatibilitetskompo- ska bedomas
Nr Egenskaper S
nent i enlighet med
kapitel 4

1 Fordonsbaserad ETCS Tillforlitlighet, tillganglighet, underhéllsmassighet och | 4.2.1
sikerhet (RAMS) 451

Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS (med un- | 4.2.2
dantag av distansmatning)

Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R 4.2.5
— RBC (nivd 2 och nivd 3) 4.2.5.1
— Enhet for radioburen hojning (frivillig niva 1) 4.2.5.1
— Eurobalis-luftgap 4.2.5.2
— Euroslinga-luftgap (frivillig niva 1) 4.2.5.3
Granssnitt

— STM (genomforande av frivilligt granssnitt K) 4.2.6.1
— GSM-R-radio for enbart ETCS data 4.2.6.2
— Distansmatning 4.2.6.3
— System f6r hantering av krypteringsnycklar 4.2.8
— Hantering av ETCS-ID 4.2.9
— ETCS DMI (gréanssnitt forare-maskin) 4.2.12
— Fordonsgranssnitt 422
— Fordonsbaserad registreringsenhet 4.2.14

Konstruktion av utrustning 4.2.16
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1 2 3 4
Sarskilda krav som
Driftskompatibilitetskompo- ska bedomas
Nr Egenskaper S
nent i enlighet med
kapitel 4
2 | Distansmatningsutrust- Tillforlitlighet, tillganglighet, underhéllsméssighet och | 4.2.1
ning sikerhet (RAMS) 451
Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS: endast di- | 4.2.2
stansmadtning
Granssnitt
— Fordonsbaserad ETCS 4.2.6.3
Konstruktion av utrustning 4.2.16
3 Granssnitt  for  extern | Granssnitt
STM — Fordonsbaserad ETCS 4.2.6.1
4 | GSM-R-hyttradio for tal | Tillforlitlighet, tillganglighet, underhéllsmissighet och | 4.2.1
sikerhet (RAMS)
4.5.1
Anmirkning:  SIM-kort,
antenn, anslutningskablar | Anmirkning: inget krav for sikerhet
och filter ingdr inte i
denna driftskompatibili- | Grundliggande kommunikationsfunktioner 42.4.1
tetskomponent.
Tillimpningar for tal- och driftkommunikation 4242
Grénssnitt
— GSM-R luftgap 4.2.5.1
— GSM-R DMI (grinssnitt forare-maskin) 4.2.13
Konstruktion av utrustning 4.2.16
5 | GSM-R-radio for enbart | Tillforlitlighet, tillganglighet, underhallsmassighet och | 4.2.1
ETCS data sdkerhet (RAMS) 451
Anmirkning:  SIM-kort, | Anmérkning: inget krav for sikerhet
antenn, anslutningskablar
och filter ingdr inte i | Grundliggande kommunikationsfunktioner 4.2.4.1
denna  driftskompatibili-
tetskomponent Datakommunikationstillimpningar fér ETCS 4.2.43
Granssnitt
— Fordonsbaserad ETCS 4.2.6.2
— GSM-R luftgap 4.2.5.1
Konstruktion av utrustning 4.2.16
6 | GSM-R, SIM-kort Grundldggande kommunikationsfunktioner 4.2.4.1
Konstruktion av utrustning 4.2.16

Anmirkning:  det  dr
GSM-R-nitoperatorens
ansvar att till jdrnvags-
foretagen  tillhandahélla
de SIM-kort som ska in-
foras i GSM-R-terminal-
utrustning.
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Tabell 5.1 b

Grupper av driftskompatibilitetskomponenter i det fordonsbaserade delsystemet Trafikstyrning och
signalering”

Denna tabell ir ett exempel som visar uppbyggnaden. Andra grupper dr tillitna

1 2 3 4
Sarskilda krav som
Grupp av driftskompatibili- ska bedomas
Nr tetskomponenter Egenskaper i enlighet med
kapitel 4
1 | Fordonsbaserad ETCS Tillforlitlighet, tillganglighet, underhéllsméssighet och | 4.2.1
Distansmaétningsutrust- sikerhet (RAMS)
: 4.5.1
ning
Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS 4.2.2
Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R 4.2.5
— RBC (nivd 2 och nivd 3) 4.2.5.1

— Enhet for radioburen hojning (frivillig niva 1) 4.2.5.1

— Eurobalis-luftgap 4252
— Euroslinga-luftgap (frivillig niva 1) 4.2.5.3
Granssnitt
— STM (genomforande av frivilligt granssnitt K) 4.2.6.1
— GSM-R-radio for enbart ETCS data 4.2.6.2
— System for hantering av krypteringsnycklar 4.2.8
— Hantering av ETCS-ID 4.2.9
— ETCS DMI (granssnitt forare-maskin) 4212
— Fordonsgrinssnitt 422
— Fordonsbaserad registreringsenhet 4.2.14
Konstruktion av utrustning 4.2.16
Tabell 5.2 a
Grundliggande driftskompatibilitetskomponenter i det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och
signalering”
1 2 3 4
Sarskilda krav som
Driftskompatibilitetskompo- ska bedomas
Nr nent Egenskaper i enlighet med
kapitel 4
1 |RBC Tillforlitlighet, tillganglighet, underhallsméssighet och | 4.2.1
sdkerhet (RAMS) 45.1

Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via eurobaliser, radioburen hojning
och euroslinga)

Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R: endast | 4.2.5.1
radiokommunikation med tiget
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1 2 3 4
Sarskilda krav som
Driftskompatibilitetskompo- ska bedomas
Nr Egenskaper S
nent i enlighet med
kapitel 4
Granssnitt
— Angrinsande RBC 4271, 42.7.2
— Dataradiokommunikation 4273
— System f6r hantering av krypteringsnycklar 4.2.8
— Hantering av ETCS-ID 4.2.9
Konstruktion av utrustning 4.2.16
2 | Enhet for radioburen hoj- | Tillforlitlighet, tillganglighet, underhallsmissighet och | 4.2.1
ning sikerhet (RAMS)
4.5.1
Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via eurobaliser, euroslinga och niva
2- och niva 3-funktionalitet)
Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R: endast | 4.2.5.1
radiokommunikation med tget
Grénssnitt
— Dataradiokommunikation 4.2.7.3
— System f6r hantering av krypteringsnycklar 4.2.8
— Hantering av ETCS-ID 4.2.9
— Signalstillverk och LEU 4.2.3
Konstruktion av utrustning 4.2.16
3 | Eurobalis Tillforlitlighet, tillgdnglighet, underhdllsméssighet och | 4.2.1
sikerhet (RAMS)
4.5.1
Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R: endast | 4.2.5.2
eurobalis-kommunikation med tiget
Grénssnitt
— LEU - eurobalis 4.2.7.4
Konstruktion av utrustning 4.2.16
4 | Euroslinga Tillforlitlighet, tillgdnglighet, underhallsméssighet och | 4.2.1
sikerhet (RAMS)
4.5.1
Luftgapsgrinssnitt avseende ETCS och GSM-R: kom- | 4.2.5.3
munikation med tdget endast via euroslinga
Granssnitt
— LEU - euroslinga 4275
Konstruktion av utrustning 4.2.16
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1 2 3 4
Sarskilda krav som
Driftskompatibilitetskompo- ska bedomas
Nr Egenskaper S
nent i enlighet med
kapitel 4
5 | LEU - eurobalis Tillforlitlighet, tillganglighet, underhallsméssighet och | 4.2.1
sdkerhet (RAMS)
4.5.1
Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via radioburen héjning, euroslinga
och nivd 2- och nivd 3-funktionalitet)
Grénssnitt
— LEU - eurobalis 4.2.7.4
Konstruktion av utrustning 4.2.16
6 | LEU — euroslinga Tillforlitlighet, tillganglighet, underhallsméssighet och | 4.2.1
sikerhet (RAMS)
4.5.1
Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via radioburen hojning, eurobalis
och nivd 2- och nivd 3-funktionalitet)
Granssnitt
— LEU - euroslinga 4275
Konstruktion av utrustning 4.2.16

Tabell 5.2 b

Grupper av driftskompatibilitetskomponenter i det markbaserade delsystemet "Trafikstyrning och

signalering”

Denna tabell ir ett exempel som visar uppbyggnaden. Andra grupper dr tillitna

1 2 3 4
Sérskilda krav som
Ne | Grupp av driftskompatibili- Egenskaper 'ska 'bedémas
tetskomponenter i enlighet med
kapitel 4
1 | Eurobalis Tillforlitlighet, tillganglighet, underhdllsmassighet och | 4.2.1
LEU - eurobalis sdkerhet (RAMS) 451
Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via euroslinga och nivd 2- och nivd
3-funktionalitet)
Luftgapsgranssnitt avseende ETCS och GSM-R: endast | 4.2.5.2
eurobalis-kommunikation med tdget
Konstruktion av utrustning 4.2.16
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1 2 3 4
Sarskilda krav som
Grupp av driftskompatibili- ska bedomas
Nr tetskomponenter Egenskaper i enlighet med
kapitel 4
2 | Euroslinga Tillforlitlighet, tillgdnglighet, underhdllsméssighet och | 4.2.1
LEU — euroslinga sikerhet (RAMS) 451
Funktionaliteten hos markbaserad ETCS (exklusive | 4.2.3
kommunikation via eurobalis och nivd 2- och niva
3-funktionalitet)
Luftgapsgrinssnitt avseende ETCS och GSM-R: kom- | 4.2.5.3
munikation med tdget endast via euroslinga
Konstruktion av utrustning 4.2.16
6. BEDOMNING AV KOMPONENTERNAS OVERENSSTAMMELSE OCH/ELLER LAMPLIGHET FOR ANVANDNING SAMT
KONTROLL AV DELSYSTEMEN
6.1. Inledning
6.1.1 Allmanna principer

6.1.1.1 Overensstimmelse med grundparametrar
Uppfyllandet av de visentliga krav som faststidlls i kapitel 3 i denna TSD ska sikerstillas genom &verens-
stimmelse med de grundparametrar som specificeras i kapitel 4.

Denna Overensstimmelse ska visas genom

1. bedomning av overensstimmelsen hos de driftskompatibilitetskomponenter som specificeras i kapitel 5 (se
punkterna 6.2.1, 6.2.2, 6.2.3 och 6.2.4),

2. kontroll av delsystemen (se punkt 6.3 och punkt 6.4.1).

6.1.1.2 Visentliga krav som uppfylls genom nationella regler

[ vissa fall kan en del av de visentliga kraven uppfyllas genom nationella regler pa grund av

1. anvidndningen av system av klass B,

2. oppna punkter i TSD:n,

3. undantag enligt artikel 9 i direktiv 2008/57/EG,

4. specialfall som beskrivs i punkt 7.2.9.

[ sddana fall ska bedomningen av 6verensstimmelsen med dessa regler utforas pa de berorda medlemsstaternas
ansvar enligt anmilda forfaranden. Se punkt 6.4.2.
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6.1.1.3 Icke-genomforande av alla krav i denna TSD

Vid kontroll av uppfyllandet av visentliga krav genom 6verensstimmelse med grundparametrarna, och utan att
det paverkar de skyldigheter som anges i kapitel 7 i denna TSD, giller att for driftskompatibilitetskomponenter
och delsystem for trafikstyrning och signalering vilka inte realiserar alla funktioner, prestanda och grinssnitt
som anges i kapitel 4 (inklusive de specifikationer som avses i bilaga A) kan EG-intyg om Overensstimmelse
respektive EG-kontrollintyg utfdrdas enligt f6ljande villkor for utfirdande och anvindning av intygen:

1. Den som ansoker om EG-kontroll av ett markbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering har
ansvaret for att besluta vilka funktioner, prestanda och granssnitt som behover realiseras for att malen
for tjansten ska uppfyllas och for att det ska sikerstdllas att inga krav som strider mot eller gir utéver
TSD:erna overfors till de fordonsbaserade delsystemen for trafikstyrning och signalering.

2. Driften av ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering, vilket inte realiserar alla funktio-
ner, prestanda och grinssnitt som specificeras i denna TSD, fir omfattas av villkor eller restriktioner
beroende pd kompatibilitet och/eller siker integrering med markbaserade delsystem for trafikstyrning och
signalering. Utan att det pdverkar de uppgifter som ska utforas av ett anmalt organ enligt respektive EU-
lagstiftning och tillhorande dokument, har den som anséker om EG-kontroll ansvaret for att sikerstilla att
det tekniska underlaget innehéller all information som en operator behdver for att identifiera sddana villkor
och restriktioner.

3. Medlemsstaten fir av vederborligen motiverade skil vigra att utfirda godkdnnandet att ta i bruk, eller
faststilla villkor och restriktioner for driften av, sddana delsystem for trafikstyrning och signalering som inte
realiserar alla funktioner, prestanda och grinssnitt som specificeras i denna TSD.

Om en driftskompatibilitetskomponent eller ett delsystem for trafikstyrning och signalering inte realiserar alla
de funktioner, prestanda och grinssnitt som specificeras i denna TSD, ska bestimmelserna i punkt 6.4.3 vara
tillimpliga.

6.1.2 Principer for provning av ETCS och GSM-R
6.1.2.1 Mal

Mélet som ska uppnds ir att ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering som omfattas av en
EG-kontrollférklaring bor kunna koras pé alla markbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering som
omfattas av en EG-kontrollforklaring, under de villkor som specificeras i denna TSD, utan ytterligare kontroller.

Detta mél nds genom

1. regler for konstruktion och installation av fordonsbaserade och markbaserade delsystem for trafikstyrning
och signalering,

2. provspecifikationer for att kontrollera att det fordonsbaserade delsystemet {6r trafikstyrning och signalering
och det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering uppfyller kraven i denna TSD och ar
omsesidigt kompatibla.

6.1.2.2 Driftprovscenarier

I denna TSD avses med ett driftprovscenario en beskrivning av jarnvigssystemets avsedda drift i situationer som
ar relevanta for ETCS och GSM-R (t.ex. nir ett tdg kommer in pd ett utrustat omrdde, uppstart av tdg, passage
av signal i stopp), med hjilp av en sekvens av markbaserade och fordonsbaserade hindelser som ar kopplade
till eller paverkar delsystemen “Trafikstyrning och signalering” (t.ex. sindning/mottagning av meddelanden,
overskridande av en hastighetsgrins, operatorers tgirder (1)) och specificerade tidsférlopp mellan dem.

(") Med operator avses anvindaren av systemet.
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Driftprovscenarierna baseras pd de projekteringsregler som antagits for projektet.

Kontroll av en verklig installations Gverensstimmelse med ett driftprovscenario ska vara mojlig genom in-
samling av information via enkelt tillgingliga granssnitt (helst de standardgranssnitt som specificeras i denna
TSD).

6.1.2.3 Krav

For att bidra till att ovan nimnda mal uppnds, ska medlemsstaterna nir processen for EG-kontroll av ett
markbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering inleds sikerstilla att projekteringsregler och prelimi-
ndra driftprovscenarier, rorande interaktionen mellan systemets ETCS- och GSM-R-delar och motsvarande delar
i ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering, tillhandahélls Europeiska jarnvagsbyran snarast
mojligt. Europeiska jarnvigsbyran ska informeras om alla dndringar av de driftprovscenarier som anvints under
EG-kontrollen.

Uppsittningen av projekteringsregler for de markbaserade delarna av ETCS och GSM-R och de tillhérande
driftprovscenarier for det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering som tillhandahalls, ska
vara tillrickliga for att beskriva all drift av systemet for det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och
signalering under normala forhéllanden och vid identifierade situationer med driftstorningar, och de ska

1. overensstimma med de specifikationer som det hanvisas till i denna TSD,

2. forutsitta att funktioner, granssnitt och prestanda hos fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och
signalering som interagerar med det markbaserade delsystemet uppfyller kraven i denna TSD,

3. vara de som anvinds vid EG-kontrollen av det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering
for att kontrollera att de inforda funktionerna, granssnitten och prestandan kan sikerstilla att den avsedda
driften av systemet i kombination med relevanta driftligen och overgdngar mellan nivaer och driftligen hos
de fordonsbaserade delsystemen for trafikstyrning och signalering beaktas.

Europeiska jarnvigsbyran ska

1. offentliggora projekteringsreglerna for de markbaserade delarna av ETCS och GSM-R samt driftprovscena-
rierna; efter offentliggérande av preliminéra scenarier, eller senare dndringar av dessa, ska alla ber6rda parter
ges mojlighet att kommentera driftprovscenariernas 6verensstimmelse med de villkor som anges i de tre
punkterna ovan; perioden under vilken kommentarer kan limnas ska redovisas vid varje offentliggorande
och inte overskrida sex ménader; denna period ska inte hindra att EG-kontrollen av berort/berorda mark-
baserade delsystem fortsitter/slutfors,

2. i hindelse av negativa kommentarer, samordna anstringningarna frin berorda parter for att nd en over-
enskommelse, t.ex. genom att dndra projekteringsreglerna for markbaserade delar av ETCS och GSM-R och,
som en konsekvens dirav, driftprovscenarierna, i den hindelse dessa star i strid med kraven i denna TSD,

3. offentliggora och uppdatera de driftprovscenarier som har gitt igenom de steg som beskrivs ovan och
representerar de situationer som uppstdr i olika genomféranden,

4. anvinda de mottagna driftprovscenarierna for att bedoma huruvida fortydliganden eller forbattringar av de
specifikationer som det hinvisas till i denna TSD 4r nodvindiga,

5. pa grundval av de mottagna driftprovscenarierna utarbeta och offentliggora ett standardformat for framtida
offentliggéranden av driftprovscenarier.
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6.2 Driftskompatibilitetskomponenter
6.2.1 Bedomningsforfaranden for driftskompatibilitetskomponenter inom trafikstyrning och sighalering

Innan en driftskompatibilitetskomponent och/eller grupper av driftskompatibilitetskomponenter slipps ut pa
marknaden ska tillverkaren eller dennes inom Europeiska unionen etablerade ombud uppritta en EG-forsikran
om overensstaimmelse i enlighet med artikel 13.1 i direktiv 2008/57/EG och bilaga IV till det direktivet.

Bedomningsforfarandet ska utforas genom anvindning av ndgon av de moduler som specificeras i punkt 6.2.2
(Moduler for driftskompatibilitetskomponenter inom trafikstyrning och signalering).

Négon EG-forsdkran om limplighet for anvindning kravs inte for de driftskompatibilitetskomponenter som
tillhor delsystemen “Trafikstyrning och signalering”. Overensstimmelse med relevanta grundparametrar, som
visas genom EG-forsikran om 6verensstimmelse, racker for att driftskompatibilitetskomponenter ska fa slappas
ut pd marknaden (!).

6.2.2 Moduler for driftskompatibilitetskomponenter inom trafikstyrning och signalering
For bedomning av driftskompatibilitetskomponenter inom delsystemen "Trafikstyrning och signalering” kan

tillverkaren eller dennes inom Europeiska unionen etablerade ombud vilja ett av foljande alternativ:

1. Forfarandet med typkontroll (modul CB) for konstruktions- och utvecklingsfasen i kombination med for-
farandet med kvalitetsledningssystem (modul CD) for tillverkningsfasen.

2. Forfarandet med typkontroll (modul CB) for konstruktions- och utvecklingsfasen i kombination med for-
farandet med produktkontroll (modul CF).

3. Forfarandet med ett fullstindigt kvalitetsledningssystem med kontroll av konstruktionen (modul CH1).

Dessutom kan tillverkaren eller dennes ombud vilja modul CA for kontroll av driftskompatibilitetskomponen-
ten SIM-kortet.

Modulerna beskrivs nirmare i kommissionens beslut 2010/713/EU (?).
Foljande fortydliganden giller for anvindningen av vissa moduler:

1. Med hinvisning till kapitel 2 i "Modul CB”, ska EG-typkontrollen utféras genom en kombination av
produktionstyp och konstruktionstyp.

2. Med hanvisning till kapitel 3 i "Modul CF” (produktkontroll) 4r en statistisk kontroll inte tilldten, dvs. alla
driftskompatibilitetskomponenter ska undersokas individuellt.

6.2.3 Bedomningskrav

Oberoende av vald modul giller foljande:

1. De krav som anges i punkt 6.2.4.1 i denna TSD ska beaktas for driftskompatibilitetskomponenten “fordons-
baserad ETCS”.

(") Kontroll av att en driftskompatibilitetskomponent anvinds pa ritt sitt ingdr i den Gvergripande EG-kontrollen av fordonsbaserade
och markbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering, enligt beskrivningen i 6.3.3 och 6.3.4.

(%) Kommissionens beslut 2010/713/EU av den 9 november 2010 om moduler for forfarandena for bedomning av overensstimmelse,
bedémning av lamplighet f6r anvindning och EG-kontroll som ska anvindas i de tekniska specifikationer for driftskompatibilitet som
antas i enlighet med Europaparlamentets och rddets direktiv 2008/57/EG (EUT L 319, 4.12.2010, s. 1).
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2. De atgirder som visas i tabell 6.1 ska utforas vid bedomningen av 6verensstimmelsen for en driftskompati-
bilitetskomponent eller en grupp av driftskompatibilitetskomponenter enligt definitionen i kapitel 5 i denna
TSD. Alla kontroller ska utforas i enlighet med tillimplig tabell i kapitel 5 och de grundparametrar som

anges dar.

Tabell 6.1

Aspekt

Vad som ska bedémas

Stodjande bevis

Funktioner, grans-
snitt och prestanda

Kontrollera att alla obligatoriska funktioner och
granssnitt inforts och att all obligatorisk pre-
standa uppndtts enligt beskrivningen i de grund-
parametrar som det hinvisas till i relevant tabell
i kapitel 5 och att dessa uppfyller kraven i denna
TSD.

Konstruktionsdokumentation  och
genomférande av  provfall och
provsekvenser, enligt beskrivningen
i de grundparametrar som det hin-
visas till i relevant tabell i kapitel 5.

Kontrollera vilka frivilliga funktioner och grins-
snitt, enligt beskrivningen i de grundparametrar
som det hinvisas till i relevant tabell i kapitel 5,
som inforts och att de uppfyller kraven i denna
TSD.

Konstruktionsdokumentation  och
genomforande av  provfall och
provsekvenser, enligt beskrivningen
i de grundparametrar som det hin-
visas till i relevant tabell i kapitel 5.

Kontrollera vilka ytterligare funktioner och
granssnitt (¢j specificerade i denna TSD) som
inforts och att de inte leder till konflikter med
inforda funktioner som specificeras i denna TSD.

Paverkansanalys.

Konstruktion av ut-
rustning

Kontrollera att de obligatoriska villkoren, nir
sddana dr specificerade i de grundparametrar
som det hinvisas till i relevant tabell i kapitel
5, ar uppfyllda.

Dokumentation om material som
anvants och, dir si krdvs, prov-
ningar for att sikerstilla att kraven
i de grundparametrar som det hin-
visas till i relevant tabell i kapitel 5

ar uppfyllda.

Kontrollera dven att driftskompatibilitetskom-
ponenten fungerar korrekt under de miljoforhal-
landen som den ar konstruerad for.

Provningar enligt s6kandens specifi-
kationer.

Tillforlitlighet, till-
ginglighet, under-
hallsmissighet och
sikerhet (RAMS)

Kontrollera att de sikerhetskrav som beskrivs i
de grundparametrar som det hdnvisas till i rele-
vant tabell i kapitel 5 uppfylls, dvs.

1. beaktandet av kvantitativa tolererbara risk-
nivder (THR) till foljd av slumpmaissiga fel,

2. utvecklingsprocessens formdga att upptacka
och eliminera systematiska fel.

1. Berdkningar av tolererbara
risknivder (THR) som orsakas
av slumpmadssiga fel, baserat
pa héllbara killor till tillforlit-
lighetsdata.

2.1 Tillverkarens kvalitets- och si-
kerhetsledning under  kon-
struktion, tillverkning  och
provning uppfyller en etable-
rad standard (se anmirkning).

2.2 Programvaruutvecklingens livs-
cykel, maskinvaruutveckling-
ens livscykel och integreringen
av maskinvara och program-
vara har genomforts i enlighet
med en etablerad standard (se
anmarkning).
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Aspekt Vad som ska bedomas Stodjande bevis

2.3 Processen for verifiering och
kontroll av sikerheten har ge-
nomforts i enlighet med en
etablerad standard (se anmark-
ning) och beaktar de siker-
hetskrav som beskrivs i de
grundparametrar som det hin-
visas till i relevant tabell i ka-
pitel 5.

2.4 De funktionella och tekniska
sdkerhetskraven (korrekt drift
under felfria forhallanden, f6lj-
der av fel och extern paverkan)
kontrolleras i enlighet med en
etablerad standard (se anmirk-
ning).

Anmdrkning: Standarder ska upp-
fylla dtminstone foljande krav:

1. Vara allmint etablerad inom
jarnvagsbranschen; om  detta
inte 4r fallet mdste standarden
motiveras och vara godtagbar
for det anmilda organet.

2. Vara relevant for kontrollen av
de aktuella riskkillorna i syste-

met som ska bedomas.

3. Vara offentligt tillganglig for alla
aktorer som vill anvinda den.

Se bilaga A, tabell A 3.

Kontrollera att det kvantitativa tillforlitlighetsmdl | Berikningar.
(avseende slumpmissiga fel) som angetts av s6-
kanden uppnds.

Eliminering av systematiska fel. Provning av utrustning (fullstindig
driftskompatibilitetskomponent el-
ler separat for ingdende delar) un-
der driftsforhéllanden, med repara-
tion nér defekter uppticks.

Ange i den dokumentation som ét-
foljer intyget vilka slags kontroller
som har utforts, vilka standarder
som har tillimpats och vilka krite-
rier som antagits for att provning-
arna ska anses slutférda (enligt den
sokandes beslut).

Kontrollera att underhdllskraven uppfylls — se | Dokumentkontroll.
punkt 4.5.1.
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6.2.4 Sdrskilda fragor
6.24.1 Obligatoriska provningar for fordonsbaserad ETCS

Sérskild omsorg ska dgnas 4t att bedoma Gverensstimmelsen hos den fordonsbaserade ETCS-driftskompati-
bilitetskomponenten, eftersom den dr komplex och spelar en avgorande roll for driftskompatibiliteten.

Oavsett om modul CB eller CH1 viljs ska det anmalda organet kontrollera att

1. ett representativt provexemplar av driftskompatibilitetskomponenten har genomgétt en fullstindig uppsitt-
ning provsekvenser inbegripet alla provfall som dr nodvindiga for att kontrollera de funktioner som det
hanvisas till i punkt 4.2.2 (Funktionaliteten hos fordonsbaserad ETCS); sokanden ansvarar for att definiera
provfallen och deras organisation i sekvenser, om detta inte ingér i de specifikationer som det hinvisas till i
denna TSD,

2. dessa provningar har utforts i ett laboratorium som ar ackrediterat i enlighet med Europaparlamentets och
radets forordning (EG) nr 765/2008 (') for att utféra provningar med anvindning av den provningsarkitek-
tur och de forfaranden som specificeras i punkt 4.2.2 ¢ i bilaga A.

Laboratoriet ska tillhandahélla en fullstindig rapport som tydligt anger resultaten av de provfall och provse-
kvenser som anvints. Det anmilda organet ansvarar for att bedoma limpligheten i provfall och sekvenser for
att kontrollera overensstimmelse med alla relevanta krav och for att bedoma resultaten av provningarna infor
certifieringen av driftskompatibilitetskomponenten.

6.242 Den specifika anpassningsenheten (STM)

Ansvaret for att kontrollera att STM:erna uppfyller de nationella kraven faller pa respektive medlemsstat.

Kontrollen av STM-granssnittet mot det fordonsbaserade ETCS-systemet kriver en bedomning av overensstim-
melsen som utfors av ett anmalt organ.

6.2.5 Kompletterande provningar

For att 6ka vissheten om att den fordonsbaserade ETCS-driftskompatibilitetskomponenten kommer att fungera
korrekt nir den installeras i fordonsbaserade delsystem for trafikstyrning och signalering som framfors pd olika
markbaserade tillimpningar for trafikstyrning och signalering, rekommenderas att den provas med anvindning
av relevanta scenarier bland dem som offentliggjorts av byrén, se punkt 6.1.2 (Principer fér provning av ETCS
och GSM-R). Provningarna kan utféras med anviandning av verklig utrustning eller ett simulerat markbaserat
delsystem for trafikstyrning och signalering.

Dessa provningar dr inte obligatoriska for certifiering av driftskompatibilitetskomponenten i det fordonsbase-
rade ETCS-systemet. Den som ansoker om certifiering av en driftskompatibilitetskomponent kan besluta att
utfora dem och fi dem bedomda av ett anmilt organ. Den tillhérande dokumentationen ska ge information
om de driftprovscenarier mot vilka driftskompatibilitetskomponenten har kontrollerats och huruvida provning-
arna har utforts med simulatorer eller med anvidndning av verklig utrustning, inbegripet typ och version av
sadan utrustning.

Att utfora dessa provningar pa driftskompatibilitetskomponentnivd kan ocksd minska antalet kontroller pa
delsystemsnivan for trafikstyrning och signalering (se tabell 6.2, sista raden, och punkt 6.5).

Anmirkning: Det ar inte obligatoriskt att utféra provningar med anvindning av olika driftscenarier, men
observera att dessa provningar kan utgora ett stod for kontrollen av driftskompatibilitetskomponenten for
att i mojligaste man eliminera systematiska fel, vilket dr obligatoriskt for att erhélla ett EG-intyg om over-
ensstimmelse.

(") Europaparlamentets och radets forordning (EG) nr 765/2008 av den 9 juli 2008 om krav fér ackreditering och marknadskontroll i
samband med saluforing av produkter och upphivande av forordning (EEG) nr 339/93 (EUT L 218, 13.8.2008, s. 30).
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6.2.6 Innehdll i EG-forsikran om dverensstimmelse

Den EG-forsikran om Gverensstimmelse som specificeras i bilaga IV till direktiv 2008/57/EG ska innehélla
foljande detaljer rorande driftskompatibilitetskomponenten:

1. De frivilliga funktioner och ytterligare funktioner som ér inforda.
2. De klimat- och miljoforhéllanden som foreskrivs.

6.3 Delsystem for trafikstyrning och signalering
6.3.1 Bedomningsforfaranden for delsystem for trafikstyrning och signalering

[ det hdr kapitlet behandlas EG-kontrollforklaringen for fordonsbaserade och markbaserade delsystem for
trafikstyrning och signalering.

Pi sokandens begiran ska det anmilda organet utfra en EG-kontroll av ett fordonsbaserat eller markbaserat
delsystem for trafikstyrning och signalering i enlighet med bilaga VI till direktiv 2008/57/EG.

Sokanden ska uppritta EG-kontrollforklaringen for det fordonsbaserade eller markbaserade delsystemet for
trafikstyrning och signalering i enlighet med artikel 18.1 i direktiv 2008/57/EG och bilaga V till det direktivet.

Innehdllet i EG-kontrollforklaringen ska overensstimma med bilaga V till direktiv 2008/57/EG.

Bedémningsforfarandet ska utféras genom anvindning av nagon av de moduler som specificeras i punkt 6.3.2
(Moduler for delsystem for trafikstyrning och signalering).

EG-kontrollférklaringarna for ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering och for ett mark-
baserat delsystem for trafikstyrning och signalering ska, tillsammans med intygen om 6verensstimmelse, anses
tillrackliga for att sikerstilla att delsystemen ar kompatibla enligt de villkor som specificeras i denna TSD.

6.3.2 Moduler for delsystem for trafikstyrning och signalering

Alla moduler som anges nedan ar specificerade i kommissionens beslut 2010/713/EU.

6.3.2.1 Det fordonsbaserade delsystemet

For att kontrollera det fordonsbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering far sokanden vilja ett av
foljande alternativ:

1. Typkontrollforfarandet (modul SB) for konstruktions- och utvecklingsfasen, i kombination med férfarandet
med ett system for kvalitetsledning av produktionen (modul SD) for produktionsfasen.

2. Typkontrollforfarandet (modul SB) for konstruktions- och utvecklingsfasen, i kombination med forfarandet
for produktkontroll (modul SF).

3. Forfarandet med ett fullstindigt kvalitetsledningssystem med kontroll av konstruktionen (modul SH1).

6.3.22 Det markbaserade delsystemet

For att kontrollera det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering fir sokanden vilja ett av
foljande alternativ:

1. Forfarandet for enhetskontroll (modul SG).

2. Typkontrollforfarandet (modul SB) for konstruktions- och utvecklingsfasen, i kombination med férfarandet
med ett system for kvalitetsledning av produktionen (modul SD) for produktionsfasen.
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3. Typkontrollforfarandet (modul SB) for konstruktions- och utvecklingsfasen, i kombination med férfarandet
for produktkontroll (modul SF).

4. Forfarandet med ett fullstindigt kvalitetsledningssystem med kontroll av konstruktionen (modul SHI).

6.3.2.3 Villkor for anvdndning av moduler for fordonsbaserade och markbaserade
delsystem

Med hidnvisning till punkt 4.2 i modul SB (typkontroll) krivs en kontroll av konstruktionen.

Med hdnvisning till punkt 4.2 i modul SH1 (fullstindigt kvalitetsledningssystem med kontroll av konstruktio-
nen) kravs en typprovning.

6.3.3 Bedomningskrav for ett fordonsbaserat delsystem

I tabell 6.2 visas de kontroller som maste utforas vid kontroll av ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning
och signalering och de grundparametrar som madste beaktas.

Oberoende av vilken modul som valts giller foljande:

1. Kontrollen ska visa att det fordonsbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering 6verensstimmer
med grundparametrarna nir det integreras i fordonet.

2. Funktionaliteten och prestandan hos driftskompatibilitetskomponenter som redan har en EG-forsikran om
overensstimmelse kraver inte ytterligare kontroller.

Tabell 6.2
Aspekt Vad som ska bedomas Stodjande bevis
Anvindning av Kontrollera huruvida alla de driftskompatibili- | Styrkande dokument samt deras in-
driftskompatibilitets- | tetskomponenter som ska integreras i delsyste- | nehall.
komponenter met omfattas av en EG-forsikran om overens-

stimmelse och ett motsvarande intyg.

Delsystemet mdste kontrolleras med ett SIM-kort
som uppfyller kraven i denna TSD. Att byta
SIM-kortet mot ett annat som uppfyller kraven
i TSD:n utg6r inte en dndring av delsystemet.

Kontrollera de restriktioner som finns for an- | Analys genom dokumentkontroll.
vandning av driftskompatibilitetskomponenterna
mot delsystemets egenskaper och miljoforhallan-
dena.

For driftskompatibilitetskomponenter som har | Pdverkansanalys genom dokument-
certifierats mot aldre versioner av TSD "Trafiks- | kontroll.

tyrning och signalering”, ska det kontrolleras att
intyget sakerstaller att kraven dven i den nu gil-
lande TSD:n dr uppfyllda.

Integrering av drifts- | Kontrollera att delsystemets interna granssnitt dr | Kontroller enligt specifikationer.
kompatibilitetskom- | korrekt installerade och fungerar som de ska —
ponenter i delsyste- | grundparameter 4.2.6.

met

Kontrollera att ytterligare funktioner (som inte | Pdverkansanalys.
specificeras i denna TSD) inte paverkar de obli-
gatoriska.

Kontrollera att virdena for ETCS-ID:n ligger | Kontroll av konstruktionsspecifika-
inom tillatet intervall och, om s krivs enligt | tioner.

denna TSD, har unika virden — grundparameter
4.2.9.
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Aspekt

Vad som ska bedémas

Stodjande bevis

Integrering med rul-
lande materiel

Kontrollera att utrustningen ar korrekt installe-
rad — enligt grundparametrarna 4.2.2, 4.2.4 och
4.2.14 samt villkoren for installation av utrust-
ning enligt tillverkarens specifikation.

Resultat av kontroller (enligt de
specifikationer som det hanvisas
till i grundparametrarna och tillver-
karens installationsregler).

Kontrollera att det fordonsbaserade delsystemet
for trafikstyrning och signalering dr kompatibelt
med den rullande materielens miljo — grundpa-
rameter 4.2.16.

Dokumentkontroll (intyg for drifts-
kompatibilitetskomponenter  och
mojliga  integreringsmetoder kon-
trolleras mot den rullande materie-
lens egenskaper).

Kontrollera att parametrarna (exempelvis broms-
parametrarna) ar korrekt konfigurerade och att
de ligger inom tilldtet intervall.

Dokumentkontroll ~ (parametrarnas
virden kontrolleras mot den rul-
lande materielens egenskaper).

Integrering med
klass B

Kontrollera att extern STM ir ansluten till for-
donsbaserad ETCS med grinssnitt som uppfyller
kraven i TSD:n.

Inget att prova: det finns ett stan-
dardgranssnitt som redan provats
pa driftskompatibilitetskomponent-
nivd. Dess funktion har redan pro-
vats vid kontrollen av integreringen
av  driftskompatibilitetskomponen-
ter i delsystemet.

Kontrollera att de klass B-funktioner som inforts
i det fordonsbaserade ETCS-systemet — grundpa-
rameter 4.2.6.1 — inte ger upphov till nigra yt-
terligare krav pa det markbaserade delsystemet
for trafikstyrning och signalering till foljd av
Overgangar.

Inget att prova: allting har redan
provats pd driftskompatibilitets-
komponentniva

Kontrollera att separat klass B-utrustning som
inte dr ansluten till det fordonsbaserade ETCS-
systemet — grundparameter 4.2.6.1 — inte ger
upphov till ndgra ytterligare krav pd det mark-
baserade delsystemet for trafikstyrning och sig-
nalering till f6ljd av overgdngar.

Inget att testa: inget granssnitt (1)

Kontrollera att separat klass B-utrustning som ar
ansluten till det fordonsbaserade ETCS-systemet
med anvindning av granssnitt som (delvis) inte
uppfyller kraven i TSD:n - grundparameter
4.2.6.1 — inte ger upphov till nigra ytterligare
krav pd det markbaserade delsystemet for trafiks-
tyrning och signalering till foljd av Gvergangar.
Kontrollera dven att ETCS-funktionerna inte pé-
verkas.

Pédverkansanalys.

Integrering med
markbaserade del-
system for trafikstyr-
ning och signalering

Kontrollera att eurobalis-telegram kan ldsas (om-
fattningen av denna provning begrinsas till kon-
troll av att antennen har installerats korrekt; de
provningar som redan utforts pd driftskompati-
bilitetskomponentniva behover inte upprepas) —
grundparameter 4.2.5.

Prova med anvindning av en certi-
fierad eurobalis: formédgan att kor-
rekt ldsa telegrammet dr det stod-
jande beviset.
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Aspekt

Vad som ska bedémas

Stodjande bevis

Kontrollera att telegram frdn euroslinga (om
detta dr aktuellt) kan ldsas — grundparameter
4.2.5.

Prova med anvindning av en certi-
fierad euroslinga: formdgan att kor-
rekt ldsa telegrammet dr det stod-
jande beviset.

Kontrollera att utrustningen kan hantera GSM-R-
anrop for talkommunikation och datadverforing
(om detta ar aktuellt) — grundparameter 4.2.5.

Prova med ett certifierat GSM-R-
ndt. Formdgan att uppritta, bibe-
halla och koppla ner en anslutning
ar det stodjande beviset.

Tillforlitlighet, till-
ginglighet, under-
hallsmissighet och
sikerhet (RAMS)

Kontrollera att utrustningen uppfyller sikerhets-
kraven — grundparameter 4.2.1.

Tillimpning av de rutiner som spe-
cificeras i den gemensamma siker-
hetsmetoden.

Kontrollera att de kvantitativa tillforlitlighets- | Berdkningar.
mélen nds — grundparameter 4.2.1.
Kontrollera att underhéllskraven uppfylls - | Dokumentkontroll.

punkt 4.5.2.

Integrering med
markbaserade del-
system for trafikstyr-
ning och signalering
och andra delsystem:

provningar under
driftsforhallanden

Prova delsystemets beteende under si ménga
olika driftsforhallanden som ér praktiskt rimligt
(tex. vad giller linjelutning, taghastighet, vibra-
tioner, traktionskraft, viderforhillanden och ut-
formning av markbaserad funktionalitet for tra-
fikstyrning och signalering). Provet mdste kunna
verifiera

1. att distansmitningsfunktionerna utférs pa
korrekt sdtt — grundparameter 4.2.2,

2. att det fordonsbaserade delsystemet for tra-
fikstyrning och signalering ar kompatibelt
med den rullande materielens miljé — grund-
parameter 4.2.16.

Dessa provningar mdste dven Oka vissheten om
att inga systematiska fel kommer att intriffa.

Dessa provningars omfattning exkluderar prov-
ningar som redan utforts i tidigare steg: prover
som utforts pd driftskompatibilitetskomponenter
och prover som utforts pd delsystemet i en si-
mulerad miljo ska tas med i berdkningen

Provningar under driftsférhillanden ér inte nod-
vandiga for den fordonsbaserade GSM-R-utrust-
ningen for tal.

Rapporter fran provkorningar.

Ange i intyget vilka villkor som har
provats och vilka standarder som
har tillimpats.

Informationen i intyget och &tfol-
jande dokumentation ska vara till-
ricklig for att identifiera eventuella
kontroller som ska utféras innan
det fordonsbaserade delsystemet an-
vands pé en specifik linjestracka.

Om kompletterande provningar un-
der driftsforhdllanden utfors pa ett
delsystem som redan har ett kont-
rollintyg, kan motsvarande infor-
mation ldggas till, pd begdran av
den sokande, som en utvidgning
av den dokumentation som &tfoljer
intyget.

(") I detta fall ska bedomningen av hanteringen av overgdngar ske enligt nationella specifikationer.
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6.3.4 Bedomningskrav for ett markbaserat delsystem

Syftet med de bedémningar som utfors inom tillimpningsomrédet f6r denna TSD ir att kontrollera att
utrustningen uppfyller de krav som anges i kapitel 4.

For konstruktionen av ETCS-delen av det markbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering behovs
dock tillimpningsspecifik information, vilket kan innefatta

1. linjeegenskaper som lutning, avstind, ligen for linjekomponenter och eurobaliser/euroslingor, platser som

ska skyddas etc.,

2. signaleringsdata och -regler som ska hanteras av ETCS-systemet.

Denna TSD omlfattar inte kontroller for att bedoma om tillimpningsspecifik information dr korrekt.

Oberoende av vilken modul som valts giller foljande:

1. T tabell 6.3 visas de kontroller som mdste utforas vid kontroll av ett markbaserat delsystem for trafiks-
tyrning och signalering och de grundparametrar som maste beaktas.

2. Funktionalitet och prestanda som redan har kontrollerats pd driftskompatibilitetskomponentnivd kraver
ingen ytterligare kontroll.

Tabell 6.3

Aspekt

Vad som ska bedémas

Stodjande bevis

Anvindning av
driftskompatibilitets-
komponenter

Kontrollera att alla driftskompatibilitetskom-
ponenter som ska integreras i delsystemet om-
fattas av en EG-forsikran om Overensstimmelse
och ett motsvarande intyg.

Styrkande dokument samt deras in-
nehall.

Kontrollera de restriktioner som finns for an-
vandning av driftskompatibilitetskomponenterna
mot delsystemets egenskaper och miljofrhéllan-
dena.

Pdverkansanalys genom dokument-
kontroll.

For driftskompatibilitetskomponenter som har
certifierats mot dldre versioner av TSD "Trafiks-
tyrning och signalering”, ska det kontrolleras att
intyget sdkerstiller att kraven dven i den nu gl-
lande TSD:n dr uppfyllda.

Pdverkansanalys genom jimforelse
av de specifikationer som det hin-
visas till i TSD:n med intygen for
driftskompatibilitetskomponenter-
na.

Anvindning av tdg-
detekteringssystem

Kontrollera att de valda typerna uppfyller kraven
i TSD "Trafikstyrning och signalering” — grund-
parametrarna 4.2.10, 4.2.11.

Dokumentkontroll.

Integrering av drifts-
kompatibilitetskom-
ponenter i delsyste-
met

Kontrollera att delsystemets interna granssnitt ar
korrekt installerade och fungerar som de ska —
grundparametrarna 4.2.5, 4.2.7.

Kontroller enligt specifikationer.

Kontrollera att ytterligare funktioner (som inte
specificeras i denna TSD) inte paverkar de obli-
gatoriska.

Pédverkansanalys.

Kontrollera att virdena for ETCS-ID:n ligger
inom tilldtet intervall och, om sd krivs enligt
denna TSD, har unika virden — grundparameter
4.2.9.

Kontroll av konstruktionsspecifika-
tioner.
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Aspekt

Vad som ska bedémas

Stodjande bevis

Integrering med in-
frastruktur

Kontrollera att utrustningen har installerats kor-
rekt — enligt grundparametrarna 4.2.3 och 4.2.4
samt villkoren for installation enligt tillverkarens
specifikation.

Resultat av kontroller (enligt de
specifikationer som det hanvisas
till i grundparametrarna och tillver-
karens installationsregler).

Kontrollera att utrustningen i det markbaserade
delsystemet for trafikstyrning och signalering ar
kompatibel med miljon lings spiret — grundpa-
rameter 4.2.16.

Dokumentkontroll (intyg for drifts-
kompatibilitetskomponenter ~ och
mojliga  integreringsmetoder kon-
trolleras mot egenskaperna langs
sparet).

Integrering med
markbaserad signale-
ring

Kontrollera att alla funktioner som kravs av till-
lampningen ér inforda i enlighet med de speci-
fikationer som det hinvisas till i denna TSD -
grundparameter 4.2.3.

Dokumentkontroll (sokandens kon-
struktionsspecifikation och intyg
for driftskompatibilitetskomponen-
ter).

Kontrollera att parametrarna dr korrekt konfigu-
rerade (eurobalis-telegram, RBC-meddelanden,
tavlors placering etc.).

Dokumentkontroll ~ (parametrarnas
virden kontrolleras mot egenska-
perna lings spdret och signalering-
ens egenskaper).

Kontrollera att granssnitten dr korrekt installe-
rade och fungerar som de ska.

Konstruktionskontroll och  prov-
ningar enligt information som till-
handahélls av sokanden

Kontrollera att det markbaserade delsystemet for
trafikstyrning och signalering fungerar korrekt
utifrdin informationen vid granssnitten med
markbaserad signalering (exempelvis korrekt ge-
nerering av eurobalis-telegram av en LEU eller
meddelande fran RBC)

Konstruktionskontroll och  prov-
ningar enligt den information som
tillhandahélls av sokanden.

Integrering med for-
donsbaserade del-
system for trafikstyr-
ning och signalering
och med rullande
materiel

Kontrollera GSM-R-tickningen — grundparame-
ter 4.2.4.

Mitningar pd plats.

Kontrollera att tdgdetekteringssystemen uppfyller
kraven i denna TSD — grundparameter 4.2.10.

Mitningar péd plats.

Kontrollera att tdgdetekteringssystemen uppfyller
kraven i denna TSD — grundparametrarna 4.2.10
och 4.2.11.

Kontrollera bevis fran befintliga in-
stallationer (fér system som redan
ar 1 bruk); utfor provningar enligt
standarderna for nya typer.

Kontrollera att alla funktioner som krivs av till-
lampningen 4r inforda i enlighet med de speci-
fikationer som det hinvisas till i denna TSD —
grundparametrarna 4.2.3, 4.2.4 och 4.2.5.

Rapporter frén de driftsprovscena-
rier som specificeras i avsnitt 6.1.2
med olika certifierade fordonsbase-
rade delsystem for trafikstyrning
och signalering. Rapporterna ska
ange vilka driftsscenarier som har
provats, vilken fordonsbaserad ut-
rustning som har anvints och om
provningarna har utforts i laborato-
rier, pd provspar eller i verklig drift.
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Aspekt Vad som ska bedomas Stodjande bevis
Tillforlitlighet, till- Kontrollera att sikerhetskraven uppfylls — grund- | Tillimpning av de rutiner som spe-
ginglighet, under- parameter 4.2.1. cificeras i den gemensamma siker-
hallsmissighet och hetsmetoden.
sikerhet (RAMS)
Kontrollera att de kvantitativa tillforlitlighets- | Berdkningar.
malen beaktas — grundparameter 4.2.1.
Kontrollera att underhdllskraven uppfylls - | Dokumentkontroll.
punkt 4.5.2.
Integrering med for- | Prova delsystemets beteende under s& olika | Rapporter frin provkoérningar.
donsbaserade del- driftsforhallanden som ar praktiskt genomforbart . . .
system for trafikstyr- | (tex. vad giller taghastighet, antal tig pé linjen, | Ange i intyget Yllka villkor som har
ning och signalering | viderforhallanden). Provet méste kunna verifiera | provats och vilka standarder som
och med rullande har tillimpats.
materiel: provningar | 1. tdgdetekteringssystemens prestanda — grund- . o L
under driftsforhallan- parametrarna 4.2.10 och 4.2.11, Informationen i intyget och &tfél-
den jande dokumentation ska vara till-
2. att utrustningen i det markbaserade delsyste- | racklig for att identifiera eventuella
met for trafikstyrning och signalering dr | kontroller som ska utféras innan
kompatibel med miljon lings sparet — grund- | det fordonsbaserade delsystemet an-
parameter 4.2.16. vands péd en specifik linjestricka.
Provningarna okar dven vissheten om att inga | Om kompletterande provningar un-
systematiska fel finns. der driftsforhallanden utfors pd ett
delsystem som redan har ett EG-
Dessa provningars omfattning exkluderar prov- kontrollintyg, kan motsvarande in-
ningar som redan utforts i tidigare steg: prover | formation liggas till, pa begiran av
som utforts pa driftskompatibilitetskomponent- | den sgkande, som en utvidgning av
nivd och prover som utforts pd delsystemet i | den dokumentation som atfoljer in-
en simulerad miljo ska tas med i berdkningen. tyget.
6.4 Bestimmelser vid partiell uppfyllelse av TSD-krav
6.4.1 Bedomning av delar av delsystem for trafikstyrning och signalering

I enlighet med artikel 18.5 i direktiv 2008/57/EG, far det anmilda organet utfirda kontrollintyg som giller
vissa delar av ett delsystem, om relevanta TSD:er si tilldter.

Som pépekas i punkt 2.2 (Tillimpningsomrdde) i denna TSD, bestdr de markbaserade och fordonsbaserade
delsystemen for trafikstyrning och signalering av delar, som specificeras i punkt 4.1 (Inledning).

Ett kontrollintyg far utfirdas for varje del som specificeras i denna TSD; det anmilda organet kontrollerar
endast om den specifika delen uppfyller kraven i TSD:n.

Oavsett vilken modul som viljs ska det anmilda organet kontrollera att

1. TSD-kraven for delen i fraga dr uppfyllda,

2. de TSD-krav som redan bedomts for andra delar av samma delsystem fortfarande dr uppfyllda.
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6.4.2 Bedomning vid tillimpning av nationella regler

Om vissa visentliga krav uppfylls genom nationella regler ska det i EG-intyget om &verensstimmelse for en
driftskompatibilitetskomponent och i kontrollintyget for ett delsystem goras exakta hanvisningar till de delar av
denna TSD for vilka 6verensstimmelse har bedomts och de delar for vilka 6verensstimmelse inte har bedomts.

6.4.3 Partiell uppfyllelse av kraven till foljd av begrinsad tillimpning av TSD:n

6.43.1 Driftskompatibilitetskomponenter

Om en driftskompatibilitetskomponent inte realiserar alla funktioner, prestanda och granssnitt som specificeras
i denna TSD, fir ett EG-intyg om overensstimmelse utfirdas endast om de funktioner, grinssnitt eller pre-
standa som valts bort inte krivs for integrering av driftskompatibilitetskomponenten i ett delsystem for den
anviandning som anges av sokanden, till exempel ()

1. det fordonsbaserade ETCS-granssnittet mot STM om driftskompatibilitetskomponenten dr avsedd for in-
stallation pa fordon dir ingen extern STM behovs,

2. RBC-grénssnittet mot andra RBC:er om RBC:n ar avsedd att anvidndas i utrustning for vilken inga narbe-
lagna RBC:er planeras.

EG-intyget om overensstimmelse (eller dtfoljande dokument) for driftskompatibilitetskomponenten ska upp-
fylla alla foljande krav:

1. Det anger vilka funktioner, grinssnitt eller prestanda som inte har realiserats.

2. Det ger tillracklig information for att gora det mojligt att identifiera under vilka villkor driftskompatibili-
tetskomponenten kan anvindas.

3. Det ger tillricklig information for att gora det mojligt att identifiera de villkor och restriktioner f6r anvind-
ningen som kommer att gilla for driftskompatibiliteten hos ett delsystem dir den inférlivas.

6432 Delsystem

Om ett delsystem for trafikstyrning och signalering inte realiserar alla funktioner, prestanda och granssnitt som
anges i denna TSD (tex. pd grund av att de inte realiseras av en driftskompatibilitetskomponent som ar
integrerad i delsystemet), ska kontrollintyget ange vilka krav som har bedomts och motsvarande villkor och
restriktioner som giller for anvidndningen av delsystemet och dess kompatibilitet med andra delsystem.

6.433 Intygens innehdll

Under alla omstindigheter ska anmalda organ samordna med byrén det sitt pa vilket villkor och begransningar
for anvindningen av driftskompatibilitetskomponenter och delsystem hanteras i de relevanta intygen och
tekniska underlagen i den arbetsgrupp som inrittats i enlighet med artikel 21a.5 i Europaparlamentets och
radets forordning (EG) nr 881/2004 ().

6.4.4 Mellanliggande kontrollintyg

Om overensstimmelse bedoms for delar av delsystem som anges av sokanden och delarna skiljer sig fran de
delar som tillats enligt punkt 4.1 (Inledning) i denna TSD, eller om endast vissa etapper av kontrollforfarandet
har genomforts, far endast ett mellanliggande kontrollintyg utfirdas.

(") De forfaranden som beskrivs i detta kapitel forhindrar inte maéjligheten att gruppera komponenter.
(%) Europaparlamentets och rddets férordning (EG) nr 881/2004 av den 29 april 2004 om inrittande av en europeisk jirnvigsbyrd
(jarnvagsbyraforordningen) (EUT L 164, 21.6.2004, s. 1).
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6.5 Kompatibilitetsprovningar och hantering av fel

De grundparametrar som specificeras i kapitel 4 och som bedéms enligt punkterna 6.1, 6.2, 6.3 och 6.4 i
denna TSD och, dar sd kravs, specialfall och anmélda nationella regler for 6ppna punkter, ar tillrickliga for att
faststalla teknisk kompatibilitet och siker integrering mellan ett fordonsbaserat och ett markbaserat delsystem
for trafikstyrning och signalering.

For att stodja operatorerna att fatta lampliga beslut angdende anvindningen av ett fordonsbaserat (respektive
markbaserat) delsystem for trafikstyrning och signalering, ska den som anséker om EG-kontroll, pd begiran av
operatoren i friga, utfora kompatibilitetsprovningar (pa plats eller i laboratorier med en simulerad miljo) dar
delsystemet interagerar med markbaserade (respektive fordonsbaserade) delsystem som ir relevanta for den
avsedda anvindningen. Om kompatibilitetsprovningar utfors ska sokanden tillhandahélla bevis och provnings-
resultat till den relevanta sikerhetsmyndigheten.

Det bor noteras att vissa av dessa provningar redan kan ha utforts pa driftskompatibilitetskomponentnivé (se
punkt 6.2.4.1).

For ETCS och GSM-R ska driftprovscenarierna for det relevanta markbaserade delsystemet (se punkt 6.1.2)
ligga till grund for dessa kontroller.

Kompatibilitetsprovningar ingdr inte i omfattningen for ett kontrollintyg. Om kompatibilitetsprovningarna
utfors och bedoms av ett anmalt organ, pd begdran av den sokande, i enlighet med en vald modul, ska
den tillhérande dokumentationen ange vilka delsystem for trafikstyrning och signalering som har kontrollerats
med avseende pd kompatibiliteten, med angivande av typer och versioner av utrustning och driftprovscenarier
som tillimpats.

Om resultaten av kompletterande provningar visar att dndringar krdvs i den dokumentation som tillhanda-
hallits till den relevanta sikerhetsmyndigheten som bevis for godkdnnandet av delsystemet, ska den projek-
tenhet som utfort de kompletterande provningarna sikerstdlla att den relevanta sikerhetsmyndigheten med-
delas om dessa dndringar.

Om avvikelser frdn avsedda funktioner och/eller prestanda uppticks under ovan nimnda provningar eller
under delsystemets livstid i drift, ska de sokande och/eller operatorerna informera de sikerhetsmyndigheter
som utfirdat godkdnnandena av de ber6rda delsystemen, sd att de forfaranden som anges i artikel 19 i direktiv
2008/57[EG kan inledas, som ett resultat av tillimpningen av artikel 19.3 i det direktivet.

1. Om avvikelsen beror pé felaktig tillimpning av denna TSD eller pa fel i konstruktionen eller installationen
av utrustning, ska den som ansokt om intygen i friga vidta nodvandiga korrigerande dtgirder och de
berorda intygen (for driftskompatibilitetskomponenter och/eller delsystem) ska uppdateras.

2. Om avvikelsen beror pa fel i denna TSD eller i specifikationer som det hinvisas till hari, ska det forfarande
som anges i artikel 7 i direktiv 2008/57/EG inledas.

Som stod for ERA i forbittringen av ETCS-specifikationerna och processen for EG-kontroll och utfirdande av
intyg samt for att underlitta det europeiska inforandet av ETCS, ska dokumentationen fran de kompatibili-
tetsprovningar som beskrivs ovan och rapporterna frn de provningar som utforts av leverantorer av fordons-
baserad och markbaserad ETCS som en del i deras produktvalideringsprocesser héllas 6ppna for ERA som
systemforvaltare. ERA ska organisera en effektiv behandling av den information som tas emot, for att under-
latta den &dndringshanteringsprocess som syftar till att forbdttra/vidareutveckla specifikationerna, inbegripet
provningsspecifikationerna.

7. GENOMFORANDE AV TSD "TRAFIKSTYRNING OCH SIGNALERING”
7.1 Inledning

Det hir kapitlet tar i stora drag upp strategin och de tillhorande tekniska dtgirderna for att genomfora TSD:n
och i synnerhet villkor f6r overgdng till system av klass A.
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Det faktum att genomforandet av en TSD ibland mdste samordnas med genomférandet av andra TSD:er maste

beaktas.
7.2 Generellt tillimpliga regler
7.2.1 Ombyggnad eller modernisering av delsystem for trafikstyrning och signalering eller delar av dessa

Ombyggnad eller modernisering av delsystem for trafikstyrning och signalering kan beréra enskilda eller
samtliga delar som de bestdr av, som specificeras i punkt 2.2.

Dirfor kan de olika delarna av delsystemen for trafikstyrning och signalering byggas om eller moderniseras
separat, sd linge driftskompatibiliteten inte dventyras.

Se kapitel 4.1 (Inledning) for en definition av grundparametrarna for varje del.

7.2.2 Befintliga system

Medlemsstaterna ska sikerstilla att de befintliga systemens funktionalitet och granssnitt bibehalls ofordndrade,
forutom nar forandringar kravs for att avhjalpa sikerhetsrelaterade brister i dessa system.

7.2.3 Tillgdng till specifika anpassningsenheter (STM:er)

Om linjer som ingdr i tillimpningsomrddet for denna TSD inte utrustas med tdgskyddssystem av klass A, ska
medlemsstaten gora allt i sin makt for att sikerstilla att en extern specifik anpassningsenhet (STM) blir
tillganglig for landets befintliga tdgskyddssystem av klass B.

I detta sammanhang ska vederborlig hinsyn tas for att sikerstilla en 6ppen marknad f6r STM:er med rimliga
affirsméssiga villkor. Om tillgdngen till en STM inte kan garanteras av tekniska eller affirsmissiga skil (') ska
den berorda medlemsstaten informera den kommitté som avses i artikel 29.1 i direktiv 2008/57/EG om de
bakomliggande orsakerna till problemet och om de dtgarder som medlemsstaten avser att vidta for att ge
operatorer — i synnerhet utlindska operatorer — tilltrade till medlemsstatens infrastruktur.

7.2.4 Ytterligare utrustning av klass B pd en linje utrustad med klass A

P4 en linje utrustad med ETCS och/eller GSM-R dr det mojligt att installera ytterligare utrustning av klass B for
att medge trafikering av rullande materiel som inte dr kompatibel med klass A under overgdngsfasen.

Det markbaserade systemet ska stodja overgdngar mellan klass A och klass B utan att 6ka kraven pd det
fordonsbaserade delsystemet for trafikstyrning och signalering, utover de krav som specificeras i denna TSD.

7.2.5 Rullande materiel med utrustning av klass A och klass B

Rullande materiel far utrustas med system av bdde klass A och klass B for att mojliggora trafik pé flera linjer.

Den berdrda medlemsstaten kan begrinsa anvindningen av ett fordonsbaserat system av klass B pa linjer dar
motsvarande system inte finns installerat lings spéret.

Nir en linje som dr utrustad med system av bade klass A och klass B trafikeras av ett tdg som ocksa dr utrustat
med system av bdde klass A och klass B, kan tiget anvinda systemet av klass B som reservsystem. Att vara
utrustat med ett system av klass B utover ett klass A-system ska inte vara ett krav for att ett fordon ska anses
kompatibelt med linjer ddr klass B dr installerat parallellt med klass A.

(") Till exempel att genomforbarheten for det externa STM-konceptet inte kan garanteras av tekniska skil eller att potentiella problem
rorande immateriell dganderitt avseende system av klass B forhindrar utvecklingen av en STM-produkt i rétt tid.
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Tagskyddssystem av klass B kan implementeras pd ndgot av foljande sitt:
1. Med anvindning av en STM via standardgranssnittet (extern STM).
2. Integrerat i ETCS-utrustningen eller anslutet via ett icke-standardgranssnitt.

3. Oberoende av ETCS-utrustningen, till exempel via ett system som mojliggér omkoppling mellan utrustning.
Jarnvagsforetaget méste da sikerstilla att overgdngen mellan tdgskydd av klass A och klass B utfors i
enlighet med kraven i denna TSD och med de nationella reglerna for klass B-systemet.

7.2.6 Villkor for obligatoriska och frivilliga funktioner

Den som ansoker om EG-kontroll av ett markbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering ska kon-
trollera huruvida sddana markbaserade funktioner for trafikstyrning och signalering som definieras som "fri-
villiga” i denna TSD, krivs enligt andra TSD:er eller nationella regler eller genom tillimpning av riskvérdering
och riskbedomning for siker integrering av delsystem.

Markbaserat inférande av nationella eller frivilliga funktioner far inte férhindra att tdg som endast uppfyller de
obligatoriska kraven for fordonsbaserade system av klass A framfors pé infrastrukturen, utom i f6ljande fall da
det krdvs vissa fordonsbaserade frivilliga funktioner:

1. En markbaserad ETCS-tillimpning pa nivd 3 krdver fordonsbaserad 6vervakning av tdgintegritet.

2. En markbaserad ETCS-tillimpning péd nivd 1 med radioburen hojning kriver motsvarande fordonsbaserade
hojningsfunktion om frislappningshastigheten ar satt till noll av sikerhetsskal (t.ex. skydd av farliga punk-
ter).

3. Ndr ETCS kriver dataoverforing via radio, krivs delen dataradiokommunikation som specificeras i denna
TSD.

Ett fordonsbaserat delsystem, som innehéller en KER-STM, kan gora det nodvandigt att infora K-granssnittet.

7.3 GSM-R - sirskilda genomforanderegler

7.3.1 Markbaserade installationer

Det ir obligatoriskt att installera GSM-R i f6ljande fall:

1. Forsta installation av radiokommunikationsdelen i ett markbaserat delsystem for trafikstyrning och signa-
lering.

2. Ombyggnad av radiokommunikationsdelen i ett markbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering
som redan dr i drift, pd ett sidant sdtt att delsystemets funktioner eller prestanda f6randras. Detta innefattar
inte forandringar som bedoms vara nodvindiga for att avhjilpa sikerhetsrelaterade brister i en befintlig
installation.

3. Genomférande av ETCS nivd 2, nivd 3 eller nivd 1 med radioburen hojning kraver dataradiokommunika-
tion.

7.3.2 Fordonsbaserade installationer
Det 4r obligatoriskt att i foljande fall installera GSM-R pé rullande materiel som &r avsedd for anvindning pé

en linje som omfattar dtminstone ett sparavsnitt utrustat med GSM-R (dven om det samtidigt finns ett befintligt
radiokommunikationssystem):

1. Forsta installation av talradiodelen i ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering.
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2. Ombyggnad av talradiodelen i ett fordonsbaserat delsystem for trafikstyrning och signalering som redan ar i
drift, pa ett sddant sitt att delsystemets funktioner eller prestanda fordndras. Detta giller inte forandringar
som bedoms vara nodvindiga for att avhjilpa sikerhetsrelaterade brister i en befintlig installation.

3. Genomférande av ETCS nivd 2, nivd 3 eller nivd 1 med radioburen hojning kriver dataradiokommunika-

tion.
7.4 ETCS - sirskilda genomforanderegler
7.4.1 Markbaserade installationer

Sd som anges i artikel 11, ska punkterna 7.3.1, 7.3.2, 7.3.4 och 7.3.5 i bilagan till beslut 2012/88/EU vara
tillimpliga fram till den dag dd de genomf6randeakter som avses i artikel 47 i forordning (EU) nr 1315/2013
borjar tillimpas.

7.4.2 Fordonsbaserade installationer
7421 Nya fordon

1. Nya fordon som godkanns for ibruktagande for forsta gngen ska vara utrustade med ETCS i enlighet med
bilaga A till denna TSD.

2. Kravet pd ETCS-utrustning ar inte tillimpligt pa foljande:
1. Nya mobila utrustningar for uppbyggnad och underhéll av jarnvidgsinfrastruktur.
2. Nya vixellok.
3. Andra nya fordon som inte 4r avsedda att framforas pé linjer for hoghastighetstrafik, om de ar

a) avsedda uteslutande for nationell trafik som bedrivs utanfor de korridorer som definieras i punkt
7.3.4 i bilaga III till beslut 2012/88/EU och utanfér de linjer som utgér anslutningar till de viktigaste
europeiska hamnarna, rangerbangdrdarna, godsterminalerna och godstransportomradena som definie-
ras i punkt 7.3.5 i bilagan till beslut 2012/88/EU, eller

b) avsedda for grinsoverskridande trafik utanfor TEN, dvs. trafik fram till den forsta stationen i det
angransande landet eller till den forsta stationen dar det finns vidare anslutningar i det angransande
landet.

3. Fran den 1 januari 2019 4r den uppsattning specifikationer som listas som nr 1 i tabell 2.1 i bilaga A till
denna TSD inte langre tillimpliga pd nya fordon som ska godkdnnas for ibruktagande for forsta gangen.

7422 Ombyggnad och modernisering av befintliga fordon

Det ir obligatoriskt att installera ETCS ombord pd befintliga fordon om en ny tdgskyddsdel i ett fordonsbaserat
delsystem for trafikstyrning och signalering installeras pd befintliga fordon avsedda for hoghastighetstrafik.

7.4.3 Nationella krav

1. Medlemsstaterna kan infora ytterligare krav pd nationell niva, i synnerhet for att

1. ge endast ETCS-utrustade fordon tillgang till ETCS-utrustade linjer, sd att befintliga nationella system kan
avvecklas,

2. se till att nya och ombyggda eller moderniserade mobila utrustningar for uppbyggnad och underhill av
jarnvagsinfrastruktur, vixellok och/eller andra fordon, dven om de ir avsedda uteslutande for nationell
trafik, utrustas med ETCS.
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2. Medlemsstaterna far besluta att undanta alla nya fordon som ér avsedda uteslutande for nationell trafik fran
den skyldighet som anges i punkt 7.4.2.1 forsta stycket, utom om anvindningsomradet for dessa fordon
innefattar mer dn 150 km linjestrickning som i nuliget dr utrustad med eller som kommer att utrustas med
ETCS inom 5 dr efter godkdnnandet av ibruktagandet av dessa fordon. Medlemsstaterna ska offentliggora
sina beslut angdende genomforandet av denna bestimmelse, anméla beslutet till kommissionen och lata det
ingd i den nationella genomférandeplan som avses i punkt 7.4.4.

7.4.4 Nationella genomforandeplaner

Medlemsstaterna ska uppritta en nationell plan for genomférandet av denna TSD, med hdnsyn tagen till
koherensen i hela jarnvigssystemet i Europeiska unionen och med beaktande av jarnvigssystemets ekonomiska
lonsamhet. Denna plan ska innefatta alla nya, moderniserade eller ombyggda linjer, med en detaljerad tidsplan
for att utrusta dessa med ETCS och for att avveckla klass B-system. Genomféranderegler for markbaserade
system anges i punkt 7.4.1 i denna forordning. Den nationella genomforandeplanen innefattar inte ytterligare
genomforanderegler for markbaserade system.

Den nationella genomforandeplanen ska innefatta foljande:

1. Allmin och sammanhangsbaserad beskrivning, inbegripet fakta och siffror om befintliga tgskyddssystem,
som kapacitet, sikerhet, tillforlitlighetsprestanda och aterstdende ekonomisk livstid for den installerade
utrustningen, samt en kostnads-nyttoanalys avseende ETCS-genomforandet.

2. Definition av den tekniska Overgangsstrategin (dubbelutrustning pa fordon eller dubbelutrustning i mark-
systemet) och den ekonomiska Gvergdngsstrategin (pd bade infrastruktur- och fordonssidan).

3. En beskrivning av de dtgirder som vidtagits for att sikerstdlla 6ppna marknadsvillkor for befintliga tig-
skyddssystem av klass B sd som anges i punkt 7.2.3.

4. Planering, som omfattar

i) de datum dd ETCS ska ha inforts pd de olika linjerna i nitet (ndr trafik kan bedrivas med ETCS),

ii) vagledande datum for avveckling av klass B-system pa olika linjer i jarnvagsnitet (ndr trafik inte lingre
kan bedrivas med befintliga system); om avveckling av klass B-system inte planeras inom en period pé
15 &r, kravs inga sddana vigledande datum,

iii

=

de datum dé befintliga fordon i grinsoverskridande trafik fullt ut ska kunna utnyttja de fordelar som
foljer av drift med "endast ETCS ombord” i hoghastighetsnitet, korridorerna eller andra delar av jirn-
vagsndtet. For hoghastighetstrafik ar detta datum beroende av inférandet av ETCS pa hoghastighetsnatet
och pé andra delar av nitet (t.ex. stationer som anvinds for denna hoghastighetstrafik). For godstrafik ar
detta datum beroende av inforandet av ETCS pa korridorerna och pa andra delar av jarnvagsnitet (t.ex.
sista delstrickan).

De nationella genomforandeplanerna ska omfatta en period pad minst 15 ar och ska uppdateras regelbundet,
minst vart femte dr.

Medlemsstaterna ska anmila sina nationella genomforandeplaner till kommissionen senast den 5 juli 2017. De
nationella genomforandeplanerna ska anvindas for uppdatering av uppgifterna i det geografiska och tekniska
informationssystemet for det transeuropeiska transportnitet (TENtec) som det hidnvisas till i artikel 49 i
forordning (EU) nr 1315/2013. Kommissionen ska offentliggéra de nationella genomforandeplanerna pé sin
webbplats och informera medlemsstaterna om dem genom den kommitté som avses i artikel 29.1 i direktiv
2008/57 [EG.

Kommissionen ska uppritta en jamforande oversikt over de nationella genomférandeplanerna. Baserat pd
denna oversikt ska behovet av ytterligare samordnande atgirder identifieras.
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7.5 Tagdetekteringssystem — specifika genomforanderegler
I denna TSD avses med tdgdetekteringssystem sddan markbaserad utrustning som detekterar nirvaron eller
franvaron av fordon, antingen pé en hel linje eller pd en lokal del av en linje.
Markbaserade system (t.ex. signalstillverk eller styrsystem for plankorsningar) som anvinder information frin
detekteringsutrustning anses inte som delar av tdgdetekteringssystemet.
Den hdr TSD:n specificerar endast kraven for grinssnittet mot rullande materiel i den utstrickning som ar
nodvindig for att sikerstilla kompatibiliteten mellan rullande materiel som uppfyller TSD-kraven och den
markbaserade trafikstyrningen och signaleringen.
Inforandet av ett tdgdetekteringssystem som uppfyller kraven i TSD "Trafikstyrning och signalering” kan goras
oberoende av installationen av ETCS eller GSM-R, men kan vara beroende av tigskyddssystem av klass B eller
sdrskilda krav avseende t.ex. utrustning for plankorsningar.
Kraven i denna TSD rorande tdgdetekteringssystem ska beaktas i foljande fall:
1. Vid ombyggnad av tdgdetekteringssystemet.
2. Vid modernisering av tagdetekteringssystemet, forutsatt att uppfyllandet av kraven i denna TSD inte medfor

oonskade modifieringar eller ombyggnader i andra markbaserade eller fordonsbaserade system.
3. Vid modernisering av tdgdetekteringssystemet, nir detta krdvs pd grund av ombyggnad eller modernisering
av markbaserade system som anvinder information fran tagdetekteringssystemet.

4. Vid borttagning av tdgskyddssystem av klass B (ndr tdgdetekterings- och tigskyddssystemen integreras).
I overgangsfasen ska dtgdrder vidtas for att sdkerstilla att installeringen av ett tdgdetekteringssystem som
uppfyller TSD:n medfér minsta mojliga negativa inverkan pa befintlig rullande materiel som inte uppfyller
kraven i TSD:n.
For att klara detta rekommenderas det att infrastrukturforvaltaren viljer ett tigdetekteringssystem som upp-
fyller kraven i TSD:n och samtidigt 4r kompatibelt med den rullande materiel som redan anvinder infrastruk-
turen och inte uppfyller kraven i TSD:n.

7.6 Specialfall

7.6.1 Inledning

Foljande sirskilda bestimmelser géller i nedanstdende specialfall.

Specialfallen kan delas in i tvd kategorier: bestimmelserna tillimpas antingen permanent ("P” -fall), eller
tempordrt ("T” -fall).

I denna TSD avses med temporirt fall "T3” temporira fall som fortfarande kommer att existera efter 2020.

De specialfall som tas upp i punkterna nedan bor ldsas tillsammans med de relevanta punkterna i kapitel 4
och/eller de specifikationer som det hanvisas till dar.

Kraven i specialfallen ersitter motsvarande krav som faststills i kapitel 4.

Nir kraven som faststills i den relevanta punkten i kapitel 4 inte berors av ett specialfall har dessa krav inte
upprepats i punkterna nedan och fortsitter att gilla oférandrade.



L 158/58 Europeiska unionens officiella tidning 15.6.2016
7.6.2 Forteckning dver specialfall
7.6.2.1 Belgien
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.10 Markbaserade tigdetekteringssystem T3 Tillimpligt pd hoghastighetslinjen L1.
Index 77, punkt 3.1.2.4: Detta specialfall dr kopplat till an-
dndni TVM.
Avstandet mellan forsta och sista axel L - (b1 + vandningen av
b2) (figur 1) 4r minst 15 000 mm.
4.2.10 Markbaserade tdgdetekteringssystem T3 Tillimpligt pd hoghastighetslinjerna
L1, L2, L3 och L4.
Index 77, punkt 3.1.8:
Dett ialfall 4r kopplat till an-
Vi.kten pa ett enskilt fordon eller ett tagsatt ar va'endanir?g):;laa‘j TVal\tL oppat i an
minst 40 ton.
Om vikten pa ett enskilt fordon eller ett tagsitt
ir mindre dn 90 ton ska fordonet ha ett system
som sikerstiller kortslutning som omfattar ett
omrade som ar storre dn eller lika med 16 000
mm.
7.6.2.2 Forenade kungariket
Specialfall Kategori Anmarkningar
4.2.10 Markbaserade tdgdetekteringssystem T3 Tillimpligt pa hoghastighetslinjen L1.
Detta specialfall ar kopplat till an-
Index 77, punkt 3.1.2.4: vindningen av TVM.
Avstdndet mellan forsta och sista axel L - (b1 +
b2) (figur 1) 4r minst 15 000 mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Giller i Nordirland.
Index 77, punkt 3.1.3.1:
Minsta hjulringsbredd (Bg) for jarnvigsnit med
1 600 mm spérvidd dr 127 mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Giller i Nordirland.
Index 77, punkt 3.1.3.3:
Minsta flanstjocklek (S d) for jarnvagsnit med
1 600 mm spdrvidd dr 24 mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3

Index 77, punkt 3.1.4.1:

Utover kraven i punkt 3.1.4.1 dr sandning for
traktionsindamél pa& motorvagnar

a) inte tilliten framfor den forsta axeln under 40
km/tim,

b) endast tilliten nir det kan visas att dtminstone
sex ytterligare axlar pd motorvagnen kommer
efter den utlagda sanden.
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Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.12 ETCS DMI (granssnitt forare-maskin) T3 Detta specialfall behovs ndr uppsitt-
Index 6: ningen specifikationer nr 2 (se tabell
ndex o A 2 ibilaga A) tillimpas, medan detta
Det dr tilldtet att anvinda ett alfanumeriskt tan- dr en Oppen punkt for uppsittning
gentbord for att mata in tdgnumret om stod for specifikationer nr 1.
?i?eriusrgzlZl;amt;ﬁ?uf;inéeertérj;;eav den tekniska Driftskompatibiliteten paverkas inte.
4.2.12 ETCS DMI (granssnitt forare-maskin) T3 Detta specialfall behovs ndr uppsitt-
Index 6: ningen specifikationer nr 2 (se tabell
ndex o A 2 ibilaga A) tillimpas, medan detta
Det r tilldtet for ETCS DMI (grinssnittet forare— dr en oppen punkt for uppsittning
maskin) att visa dynamisk tdghastighetsinfor- specifikationer nr 1.
mation i miles per timme (med enheten "mph”) Drif 4 . .
tsk tibilitet kas inte.
vid trafik pd delar av Forenade kungarikets hu- riiskompatibriieten paverkas inte
vudlinjenat.
7.6.2.3 Frankrike
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall 4r kopplat till an-
andni TVM.
Index 77, punkt 3.1.2.4: vananingen av
Avstdndet mellan forsta och sista axel L - (b1 +
b2) (figur 1) 4r minst 15 000 mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall kan komma att re-
videras ndr den 6ppna punkten om
Index 77, punkt 3.1.9: frekvenshantering for sparledningar
Det elektriska motstdndet mellan l6pytorna pa stangs.
motstdende hjul i ett hjulpar ska inte overskrida
0,05 , mitt genom en spanning pd mellan
1,8 V DC och 2,0 V DC (6ppen krets).
Dessutom ska den elektriska reaktansen mellan
lopytorna pd motstdende hjul i ett hjulpar inte
overskrida f/100 m ndr f ligger mellan 500 Hz
och 40 kHz under en mitstrom pd minst
10 ARMS och oppen spanning pd 2 VRMS.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall dr kopplat till an-
dndni TVM.
Index 77, punkt 3.1.8: vandringen av
Vikten pé ett enskilt fordon eller ett tdgsitt ar
minst 40 ton.
Om vikten pé ett enskilt fordon eller ett tdgsitt
ar mindre dn 90 ton ska fordonet ha ett system
som sikerstiller kortslutning som omfattar ett
omrade som ar storre dn eller lika med 16 000
mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3

Index 77, punkt 3.1.3.2:
Métt D (figur 2) ar inte mindre dn

450 mm oberoende av hastighet.
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7.6.24 Polen
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall kan komma att re-
videras nir den oppna punkten om
Index 77, punkt 3.1.9: frekvenshantering for spérledningar
Det elektriska motstdndet mellan l6pytorna pa stangs.
motstdende hjul i ett hjulpar ska inte overskrida
0,05 , mitt genom en spanning pd mellan
1,8 V DC och 2,0 V DC (6ppen krets).
Dessutom ska den elektriska reaktansen mellan
lopytorna pd motstdende hjul i ett hjulpar inte
overskrida f/100 m ndr f ligger mellan 500 Hz
och 40 kHz under en mitstrom pd minst
10 ARMS och &ppen spanning pd 2 VRMS.
7.6.2.5 Estland, Lettland och Litauen
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall behévs sd lange CME-
lok kors pd 1 520 mm-nit.
Index 77, punkt 3.1.3.3:
Minsta flanstjocklek (Sq) for jarnvagsniat med
1 520 mm spérvidd dr 20 mm.
4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem T3 Detta specialfall behovs s linge CME-
lok kors pd 1 520 -nt.
Index 77, punkt 3.1.3.4: O% XOIS pa mm-na
Minsta flanshojd (S) for jarnvigsndt med 1 520
mm sparvidd dr 26,25 mm.
7.6.2.6 Sverige
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.4 Mobila kommunikationsfunktioner  for P Driftskompatibiliteten paverkas inte.
jarnvdg — GSM-R
Index 33, meddelande 4.2.3:
Det ar tillitet att anvinda fordonsbaserade del-
system for trafikstyrning och signalering som in-
nefattar 2 watts GSM-R-hyttradio for tal samt
radioenheter for enbart ETCS-data. Delsystemen
ska klara drift i nit med - 82 dBm.
7.6.2.7 Luxemburg
Specialfall Kategori Anmirkningar
4.2.10 Markbaserade tdgdetekteringssystem T3

Index 77, punkt 3.1.2.4:

1. Utmatningen av sand frdn de sandningsenhe-
ter som dr monterade pd fordonet ska inte
overskrida 0,3 1 per minut och ral.
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7.6.2.8

Specialfall

Kategori

Anmirkningar

2. Sandning 4r forbjuden pd de stationer som
identifieras i infrastrukturregistret.

3. Sandning ar forbjuden i omridden med vixlar.

4. For nodbromsning giller inga restriktioner.

Tyskland

Specialfall

Kategori

Anmirkningar

4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem
Index 77, punkt 3.1.7.1:

Minsta axellast hos fordon som ska framforas pa
specifika linjer som anges i infrastrukturregistret
ar 5 ton.

Detta specialfall dr endast tillimpligt pa fordon.
Det dndrar inte de tekniska kraven avseende tdg-
detektering som specificeras i index 77 och be-
stimmelserna i punkt 7.2.8 om deras genom-
forande.

T3

Detta specialfall behovs sa linge som
sparledningar av typen WSSB an-
vands.

4.2.10 Markbaserade tagdetekteringssystem
Index 77, punkt 3.1.2.2:

For hastigheter upp till 140 km/tim, 4r avstindet
a; (figur 1) mellan tvd pa varandra foljande axlar
(avseende de forsta 5 axlarna i sammansittningen
eller hela axeluppsittningen om det totala antalet
axlar dr farre dn 5) inte i ndgot fall mindre 4n
1000 mm.

Detta specialfall dr endast tillimpligt pd fordon.
Det dndrar inte de tekniska kraven avseende tdg-
detektering som specificeras i index 77 och be-
stimmelserna i punkt 7.2.8 om deras genom-
forande.

T3

Detta specialfall behovs s linge som
plankorsningsskydd av typen EBUET
80 anvinds.
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BILAGA A

Referenser

For varje hidnvisning som gors i grundparametrarna (kapitel 4 i denna TSD) anges i f6ljande tabell motsvarande obligato-
riska specifikationer, via indexet i tabell A 2 (tabell A 2.1, tabell A 2.2 och tabell A 2.3).

Tabell A 1
Hinvisning i kapitel 4 Indexnummer (se tabell A 2)

4.1

41 a 1, 4

41b 32

41c 3
4.2.1

421 a 27,78
4.2.2

422 a 14

422D 1, 4, 13, 15, 60

422 ¢ 31,37 b, ¢, d

4224d 18, 20

422 ¢ 6

422 f 7, 81, 82
4.2.3

423 a 14

423 b 1, 4, 13, 15, 60

423 ¢ 31,37 b, ¢, d

4234d 18, 21
4.2.4

424 a 64, 65

424b 66
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Hanvisning i kapitel 4

Indexnummer (se tabell A 2)

424 ¢ 67
424 d 68
424 e 73, 74
424 f 32, 33
424g 48
424 h 69, 70
4.2.4 71, 72
424k 75, 76
425
425 a 64, 65
425D 10, 39, 40
425 ¢ 19, 20
425d 9, 43
425 e 16, 50
4.2.6
426 a 8, 25, 26, 36 ¢, 49, 52
426D 29, 45
426 ¢ 46
426 d 34
426 e 20
426 f 44
427
427 a 12
427D 62, 63
427 ¢ 34
427d 9
427 e 16
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Hanvisning i kapitel 4 Indexnummer (se tabell A 2)

4.2.8

428 a 11, 79, 83
4.2.9

429 a 23
4.2.10

4210 a 77 (punkt 3.1)
4.2.11

4211 a 77 (punkt 3.2)
4.2.12

4212 a 6, 51
4.2.13

4213 a 32, 33, 51, 80
4.2.14

4214 a 5
4.2.15

4215 a 38

Specifikationer

En av de tre tabellerna i tabell A 2 (tabell A 2.1, tabell A 2.2 eller tabell A 2.3) i denna bilaga ska tillimpas.

Nar ett dokument som fortecknas i tabell A 2 innehaller en specifik punkt i ett annat dokument, genom att dterge eller
hanvisa till den, ska den punkten, och endast den, anses utgora en del av de dokument som fortecknas i tabell A 2.

Nir ett dokument som fortecknas i tabell A 2 i denna TSD innehéller en "obligatorisk” eller "normativ” hanvisning till ett
dokument som inte fortecknas i tabell A 2 ska det dokument som det hinvisas till alltid ses som ett godtagbart sitt att
pavisa overensstimmelse med grundparametrar (vilket kan anvindas for certifiering av driftskompatibilitetskomponenter
och delsystem, utan att det krdvs ndgra framtida revideringar av TSD:n) och inte som en obligatorisk specifikation.

Anmirkning: Specifikationer som ar markerade med "Reserverad” i tabell A 2 tas ocksd upp som Oppna punkter i bilaga
G om det krdvs anmilan av nationella regler for att stinga de berérda 6ppna punkterna. Reserverade dokument som inte
anges i forteckningen som Oppna punkter ar avsedda som forbittringar av systemet.
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Tabell A 2.1
Forteckning 6ver obligatoriska specifikationer
Specifikationsuppsattning nr 1
Index nr (ETCS basversion 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar

1 ERA/ERTMS/003204 ERTMS/ETCS Functional require- | 5.0
ment specification

2 Avsiktligt raderad

3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbrevia- | 2.0.0
tions

4 SUBSET-026 System Requirements Specification | 2.3.0

5 SUBSET-027 FFFIS Juridical recorder-downloa- | 2.3.0 Anmirkning 1
ding tool

6 SUBSET-033 FIS for man-machine interface 2.0.0

7 SUBSET-034 FIS for the train interface 2.0.0

8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS | 2.1.1

9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 2.4.1

10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 2.3.0

11 SUBSET-038 Offline key management FIS 2.3.0

12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 2.3.0

13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering ru- | 2.3.0
les

14 SUBSET-041 Performance Requirements for In- | 2.1.0
teroperability

15 SUBSET-108 Interoperability related consolida- | 1.2.0
tion on TSI Annex A documents

16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.3.0

17 Avsiktligt raderad

18 SUBSET-046 Radio infill FFFS 2.0.0

19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio | 2.0.0
infill

20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill | 2.0.0

21 SUBSET-049 Radio infill FIS with LEU/interloc- | 2.0.0

king
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Specifikationsuppsattning nr 1
Index nr (ETCS basversion 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
22 Avsiktligt raderad
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the | 2.1.0
assignment of values to ETCS vari-
ables
24 Avsiktligt raderad
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 2.2.0
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 2.2.0
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Tech- | 2.5.0
nical Interoperability of ETCS in
Levels 1 and 2
28 Avsiktligt raderad
29 SUBSET-102 Test specification for interface "K” | 1.0.0
30 Avsiktligt raderad
31 SUBSET-094 Functional requirements for an on- | 2.0.2
board reference test facility
32 EIRENE FRS GSM-R  Functional requirements | 8.0.0 Anmirkning 10
specification
33 EIRENE SRS GSM-R System requirements speci- | 16.0.0 Anmirkning 10
fication
34 Al11T6001 (MORANE) Radio Transmission | 13.0.0
FFFIS for EuroRadio
35 Avsiktligt raderad
36 a Avsiktligt raderad
36 b Avsiktligt raderad
36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 1.0.0
37 a Avsiktligt raderad
37b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 233
37 ¢ SUBSET-076-6-3 Test sequences 233
37d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 1.0.2
37 e Avsiktligt raderad
38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0
39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance | 2.3.0

Requirements
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Specifikationsuppsattning nr 1
Index nr (ETCS basversion 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety | 2.3.0
layer
41 Avsiktligt raderad
42 Avsiktligt raderad
43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise | 2.2.2
FFFIS
44 Avsiktligt raderad
45 SUBSET-101 Interface "K” Specification 1.0.0
46 SUBSET-100 Interface "G” Specification 1.0.1
47 Avsiktligt raderad
48 Reserverad Test specification for mobile equip- Anmirkning 4
ment GSM-R
49 SUBSET-059 Performance requirements for STM | 2.1.1
50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.0.0
51 Reserverad Ergonomic aspects of the DMI
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 2.1.1
53 Avsiktligt raderad
54 Avsiktligt raderad
55 Avsiktligt raderad
56 Avsiktligt raderad
57 Avsiktligt raderad
58 Avsiktligt raderad
59 Avsiktligt raderad
60 Avsiktligt raderad
61 Avsiktligt raderad
62 Reserverad RBC-RBC Test specification for safe
communication interface
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication In- | 1.0.0

terface
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Specifikationsuppsattning nr 1
Index nr (ETCS basversion 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
64 EN 301 515 Global System for Mobile Commu- | 2.3.0 Anmirkning 2
nication (GSM); Requirements for
GSM operation on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM | 3.0.0 Anmirkning 3
operation on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability | 1.1.1
67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Anmirkning 10
68 Etsi TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; | 1.3.0
Usage of the UUIE for GSM opera-
tion on railways
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High | 5.0
Priority Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Prio- | 5.0
rity Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFFS for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Add- | 4
ressing
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Add- | 3
ressing
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFFS for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside | 3.0 Anmarkning 7
and other subsystems
78 Reserverad Safety requirements for ETCS DMI
functions
79 Ej tillimpligt Ej tillimpligt
80 Ej tillimpligt Ej tillimpligt
81 Ej tillimpligt Ej tillimpligt
82 Ej tillimpligt Ej tillimpligt
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Tabell A 2.2
Forteckning 6ver obligatoriska specifikationer
Specifikationsuppsttning nr 2
Index nr (ETCS basversion 3 underhéllsutgdva 1 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
1 Avsiktligt raderad
2 Avsiktligt raderad
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbrevia- | 3.1.0
tions
4 SUBSET-026 System Requirements Specification | 3.4.0
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.1.0
6 ERA_ERTMS 015560 ETCS Driver Machine interface 3.4.0
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.1.0
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS | 3.1.0
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.0.0
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.1.0
11 SUBSET-038 Oftline key management FIS 3.0.0
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.1.0
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering ru- | 3.3.0
les
14 SUBSET-041 Performance Requirements for In- | 3.1.0
teroperability
15 Avsiktligt raderad
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0
17 Avsiktligt raderad
18 Avsiktligt raderad
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio | 3.0.0
infill
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0
21 Avsiktligt raderad
22 Avsiktligt raderad
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the | 3.0.0
assignment of values to ETCS vari-
ables
24 Avsiktligt raderad
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0
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Specifikationsuppsttning nr 2
Index nr (ETCS basversion 3 underhdllsutgdva 1 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.0.0
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Tech- | 3.4.0
nical Interoperability of ETCS in
Levels 1 and 2
28 Avsiktligt raderad
29 SUBSET-102 Test specification for interface "K” | 2.0.0
30 Avsiktligt raderad
31 SUBSET-094 Functional requirements for an on- | 3.0.0
board reference test facility
32 EIRENE FRS GSM-R  Functional requirements | 8.0.0 Anmirkning 10
specification
33 EIRENE SRS GSM-R System requirements speci- | 16.0.0 Anmirkning 10
fication
34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission | 13.0.0
FFFIS for EuroRadio
35 Avsiktligt raderad
36 a Avsiktligt raderad
36 b Avsiktligt raderad
36 ¢ SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.0.0
37 a Avsiktligt raderad
37 b SUBSET-076-5-2 Test cases related to features 3.1.0
37 ¢ SUBSET-076-6-3 Test sequences 3.0.0
37.d SUBSET-076-7 Scope of the test specifications 3.1.0
37 e Avsiktligt raderad
38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0
39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance | 3.0.0
Requirements
40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety | 3.0.0
layer
41 Avsiktligt raderad
42 Avsiktligt raderad
43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise | 3.0.0

FFFIS
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Specifikationsuppsttning nr 2
Index nr (ETCS basversion 3 underhdllsutgdva 1 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar

44 Avsiktligt raderad Anmarkning 9

45 SUBSET-101 Interface "K” Specification 2.0.0

46 SUBSET-100 Interface "G” Specification 2.0.0

47 Avsiktligt raderad

48 Reserverad Test specification for mobile equip- Anmirkning 4
ment GSM-R

49 SUBSET-059 Performance requirements for STM | 3.0.0

50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0

51 Avsiktligt raderad

52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.1.0

53 Avsiktligt raderad

54 Avsiktligt raderad

55 Avsiktligt raderad

56 Avsiktligt raderad

57 Avsiktligt raderad

58 Avsiktligt raderad

59 Avsiktligt raderad

60 SUBSET-104 ETCS System Version Management | 3.2.0

61 Avsiktligt raderad

62 Avsiktligt raderad

63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication In- | 3.0.0
terface

64 EN 301 515 Global System for Mobile Commu- | 2.3.0 Anmirkning 2
nication (GSM); Requirements for
GSM operation on railways

65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM | 3.0.0 Anmirkning 3
operation on railways

66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability | 1.1.1

67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Anmirkning 10

68 Etsi TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; | 1.3.0

Usage of the UUIE for GSM opera-
tion on railways
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Specifikationsuppsttning nr 2
Index nr (ETCS basversion 3 underhillsutgdva 1 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High | 5.0
Priority Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Prio- | 5.0
rity Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFES for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Add- | 4
ressing
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Add- | 3
ressing
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFFS for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside | 3.0 Anmirkning 7
and other subsystems
78 Avsiktligt raderad Anmirkning 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS | 1.0.0
80 Avsiktligt raderad Anmirkning 5
81 SUBSET-119 Train Interface FFFIS Anmirkning 12
82 SUBSET-120 FFFIS TI — Safety Analysis Anmirkning 12
Tabell A 2.3
Forteckning 6ver obligatoriska specifikationer
Specifikationsuppsttning nr 3
Index nr (ETCS basversion 3 utgdva 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
1 Avsiktligt raderad
2 Avsiktligt raderad
3 SUBSET-023 Glossary of Terms and Abbrevia- | 3.3.0 Anmirkning 14
tions
4 SUBSET-026 System Requirements Specification | 3.6.0 Anmirkning 14
5 SUBSET-027 FIS Juridical Recording 3.3.0 Anmirkning 14
6 ERA_ERTMS 015560 ETCS Driver Machine interface 3.6.0 Anmirkning 14
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Specifikationsuppsttning nr 3
Index nr (ETCS basversion 3 utgdva 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pé specifikation Version Anmirkningar
7 SUBSET-034 Train Interface FIS 3.2.0
8 SUBSET-035 Specific Transmission Module FFFIS | 3.2.0
9 SUBSET-036 FFFIS for Eurobalise 3.1.0
10 SUBSET-037 EuroRadio FIS 3.2.0
11 SUBSET-038 Offline key management FIS 3.1.0
12 SUBSET-039 FIS for the RBC/RBC handover 3.2.0
13 SUBSET-040 Dimensioning and Engineering ru- | 3.4.0
les
14 SUBSET-041 Performance Requirements for In- | 3.2.0
teroperability
15 Avsiktligt raderad
16 SUBSET-044 FFFIS for Euroloop 2.4.0
17 Avsiktligt raderad
18 Avsiktligt raderad
19 SUBSET-047 Trackside-Trainborne FIS for Radio | 3.0.0
infill
20 SUBSET-048 Trainborne FFFIS for Radio infill 3.0.0
21 Avsiktligt raderad
22 Avsiktligt raderad
23 SUBSET-054 Responsibilities and rules for the | 3.0.0
assignment of values to ETCS vari-
ables
24 Avsiktligt raderad
25 SUBSET-056 STM FFFIS Safe time layer 3.0.0
26 SUBSET-057 STM FFFIS Safe link layer 3.1.0
27 SUBSET-091 Safety Requirements for the Tech- | 3.6.0 Anmirkning 14
nical Interoperability of ETCS in
Levels 1 and 2
28 Avsiktligt raderad
29 SUBSET-102 Test specification for interface "K” | 2.0.0
30 Avsiktligt raderad
31 Reserverad Functional requirements for an on- Anmirkning 13

SUBSET-094

board reference test facility
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Specifikationsuppsttning nr 3
Index nr (ETCS basversion 3 utgdva 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
32 EIRENE FRS GSM-R  Functional requirements | 8.0.0 Anmirkning 10
specification
33 EIRENE SRS GSM-R System requirements speci- | 16.0.0 Anmirkning 10
fication
34 A11T6001 (MORANE) Radio Transmission | 13.0.0
FFFIS for EuroRadio
35 Avsiktligt raderad
36 a Avsiktligt raderad
36 b Avsiktligt raderad
36 c SUBSET-074-2 FFFIS STM Test cases document 3.1.0
37 a Avsiktligt raderad
37 Db Reserverad SUBSET-076-5-2 | Test cases related to features Anmirkning 13
37 ¢ Reserverad SUBSET-076-6-3 | Test sequences Anmirkning 13
37d Reserverad SUBSET-076-7 Scope of the test specifications Anmirkning 13
37 e Avsiktligt raderad
38 06E068 ETCS Marker-board definition 2.0
39 SUBSET-092-1 ERTMS EuroRadio Conformance | 3.1.0
Requirements
40 SUBSET-092-2 ERTMS EuroRadio test cases safety | 3.1.0
layer
41 Avsiktligt raderad
42 Avsiktligt raderad
43 SUBSET 085 Test specification for Eurobalise | 3.0.0
FFFIS
44 Avsiktligt raderad Anmarkning 9
45 SUBSET-101 Interface "K” Specification 2.0.0
46 SUBSET-100 Interface "G” Specification 2.0.0
47 Avsiktligt raderad
48 Reserverad Test specification for mobile equip- Anmirkning 4
ment GSM-R
49 SUBSET-059 Performance requirements for STM | 3.1.0
50 SUBSET-103 Test specification for Euroloop 1.1.0
51 Avsiktligt raderad
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Specifikationsuppsttning nr 3
Index nr (ETCS basversion 3 utgdva 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
52 SUBSET-058 FFFIS STM Application layer 3.2.0
53 Avsiktligt raderad
54 Avsiktligt raderad
55 Avsiktligt raderad
56 Avsiktligt raderad
57 Avsiktligt raderad
58 Avsiktligt raderad
59 Avsiktligt raderad
60 SUBSET-104 ETCS System Version Management | 3.3.0
61 Avsiktligt raderad
62 Avsiktligt raderad
63 SUBSET-098 RBC-RBC Safe Communication In- | 3.0.0
terface
64 EN 301 515 Global System for Mobile Commu- | 2.3.0 Anmirkning 2
nication (GSM); Requirements for
GSM operation on railways
65 TS 102 281 Detailed requirements for GSM | 3.0.0 Anmirkning 3
operation on railways
66 TS 103 169 ASCI Options for Interoperability | 1.1.1
67 (MORANE) P 38 T 9001 FFFIS for GSM-R SIM Cards 5.0 Anmirkning 10
68 Etsi TS 102 610 Railway Telecommunication; GSM; | 1.3.0
Usage of the UUIE for GSM opera-
tion on railways
69 (MORANE) F 10 T 6002 FFFS for Confirmation of High | 5.0
Priority Calls
70 (MORANE) F 12 T 6002 FIS for Confirmation of High Prio- | 5.0
rity Calls
71 (MORANE) E 10 T 6001 FFES for Functional Addressing 4.1
72 (MORANE) E 12 T 6001 FIS for Functional Addressing 5.1
73 (MORANE) F 10 T6001 FFFS for Location Dependent Add- | 4
ressing
74 (MORANE) F 12 T6001 FIS for Location Dependent Add- | 3

ressing
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Specifikationsuppsttning nr 3
Index nr (ETCS basversion 3 utgdva 2 och GSM-R basversion 1)
Referens Namn pa specifikation Version Anmirkningar
75 (MORANE) F 10 T 6003 FFES for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
76 (MORANE) F 12 T 6003 FIS for Presentation of Functional | 4
Numbers to Called and Calling Par-
ties
77 ERA/ERTMS/033281 Interfaces between CCS trackside | 3.0 Anmirkning 7
and other subsystems
78 Avsiktligt raderad Anmirkning 6
79 SUBSET-114 KMC-ETCS Entity Off-line KM FIS | 1.0.0
80 Avsiktligt raderad Anmirkning 5
81 SUBSET-119 Train Interface FFFIS Anmirkning 12
82 SUBSET-120 FFFIS TI — Safety Analysis Anmirkning 12
83 SUBSET-137 On-line Key Management FFFIS 1.0.0

Anmdrkning 1:
Anmdrkning 2:
Anmdrkning 3:

Anmdrkning 4:

Anmdrkning 5:

Anmdrkning 6:
Anmdrkning 7:
Anmdrkning 8:
Anmdrkning 9:

Anmdrkning 10:
Anmdrkning 11:
Anmdrkning 12:

Anmdrkning 13:
Anmdrkning 14:

Endast den funktionella beskrivningen av den information som ska registreras dr obligatorisk, inte
granssnittets tekniska egenskaper.

Bestimmelserna i de specifikationer som fortecknas i punkt 2.1 i EN 301 515, som det hinvisas till i
index 32 och index 33 som "MI”, 4r obligatoriska.

De dndringsforfrigningar (CR) som fortecknas i tabellerna 1 och 2 i TS 102 281, vilka péverkar
bestimmelser som det hinvisas till i index 32 och index 33 som "MI”, 4r obligatoriska.

Index 48 avser endast provfall for mobil GSM-R-utrustning. Det hélls "reserverat” for narvarande. Till-
lampningsguiden kommer att innehélla en forteckning 6ver tillgangliga harmoniserade provfall for
bedémningen av mobila utrustningar och nit, i enlighet med de faser som anges i punkt 6.1.2 i denna
TSD.

De produkter som finns pd marknaden ar redan anpassade efter jarnvigsforetagets behov avseende
GSM-R DMI (grinssnittet forare-maskin) och fullt driftskompatibla, darfor finns inget behov av en
standard i TSD "Trafikstyrning och signalering”.

Information som var avsedd for index 78 ir nu inforlivad i index 27 (SUBSET-091).
Detta dokument dr oberoende av basversionerna av ETCS och GSM-R.
Avsiktligt raderad.

ERA:s analys visade att det inte finns ndgot behov av en obligatorisk specifikation for distansmitnings-
granssnitt.

Endast (MI)-kraven foreskrivs i TSD "Trafikstyrning och signalering”.
Avsiktligt raderad.

Hanvisningar till dessa specifikationer kommer att publiceras i tillimpningsguiden i avvaktan pd for-
tydliganden om rullande materiel-sidan av grinssnittet.

Specifikationer ska faststillas i ett tekniskt utldtande frdn byran.

Ytterligare information som ska visas i grianssnittet forare-maskin for syften som ror forarens ergonomi
kommer att offentliggoras av byrédn i ett tekniskt dokument ()

(") I byréns tekniska dokument, som utarbetas i samarbete med sektorn i linje med den begdran som framstills av den kommitté som
avses i artikel 29.1 i direktiv 2008/57/EG, definieras de ytterligare informationselementen for grinssnittet forare-maskin. I doku-
mentet identifieras ocksd dndringarna i de relevanta specifikationsdokumenten. Innehéllet i byrdns tekniska dokument konsolideras
med de 6vriga krav som ir relevanta for granssnittet forare-maskin, ndgot som resulterar i de uppdaterade dokumenten i indexen 3,
4,5 6 och 27.
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Tabell A 3

Forteckning 6ver obligatoriska standarder

De standarder som fortecknas i tabellen nedan ska anvindas i certifieringsprocessen, utan att det paverkar tillimpningen
av bestimmelserna i kapitel 4 och kapitel 6 i denna TSD.

Nr Referens Dokumentnamn och kommentarer Version Anmirkning
Al EN 50126 | Jarnvigsanliggningar — Specifikation av tillf6rlitlighet, funk- 1999 1
tionssannolikhet, driftsikerhet, tillgidnglighet, underhallsmas-
sighet och sdkerhet (RAMYS)
A2 EN 50128 | Jarnvigsanliggningar — Programvara for jarnvigsstyrning och 2001
skyddssystem eller
2011
A3 EN 50129 | Jarnvigsanliggningar — Dataoverforing och jarnvigsstyrning — 2003 1
Elektroniska signalsystem av betydelse for sikerheten
A4 EN 50159 | Jarnvigsanliggningar — System for telekommunikation, signal- 2010 1

och processtyrning — Overforing av sikerhetsrelaterade data i
teletransmissionssystem

Anmdrkning 1: Denna standard ar harmoniserad, se kommissionens meddelande inom ramen for genomforandet av
Europaparlamentets och rddets direktiv 2008/57/EG av den 17 juni 2008 om driftskompatibiliteten hos
jarnvagssystemet inom gemenskapen (EUT C 345, 26.11.2013, s. 3), dir ocksd offentliggjorda redak-
tionella rittelser anges.
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BILAGA B
Avsiktligt raderad.

BILAGA C
Avsiktligt raderad.

BILAGA D
Avsiktligt raderad.

BILAGA E
Avsiktligt raderad.

BILAGA F

Avsiktligt raderad.
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BILAGA G
Oppna punkter
Oppen punkt Anmirkningar
Bromsning Giller endast ETCS basversion 2 (se bilaga A, tabell A 2, index 15).

Lost for ETCS basversion 3 (se bilaga A, tabell A 2, index 4 och index 13).

Krav avseende tillforlitlighet och
tillganglighet

Ofta forekommande situationer med driftstorningar till f6ljd av fel pd utrustning for
trafikstyrning och signalering inverkar negativt pd systemets sikerhet.

Minsta hjuldiameter for hastig-
heter hogre dn 350 km/tim

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Minsta axelavstand for hastighe-
ter hogre dn 350 km/tim

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Metall och induktiva kom-
ponenter — fritt utrymme mellan

hjul

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Detta dr inte en Oppen punkt for godsvagnar.

Egenskaper for sand som
anvinds pa spar

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Kombinationer av egenskaper
hos rullande materiel som pa-
verkar shuntningsimpedansen

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Elektromagnetiska interferenser
(traktionsstrom)

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Elektromagnetiska interferenser
(elektromagnetiska filt)

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Detta dr inte en oppen punkt for axelriknare.

Fordonsimpedans

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.

Anvindning av magnet-|virvel-
stromsbromsar

Se bilaga A, tabell A 2, index 77.
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